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DISCIPLINA: Controle de  Robôs
Vigência: a partir de 2021/2 Período letivo: Eletiva
Carga horária total: 45h Código: EE.674
Ementa: A disciplina de robôs trata das técnicas de controle não lineares
aplicadas ao controle de malha fechada de robôs manipuladores. Apresenta-se
a modelagem dinâmica e aborda-se o controle de posição e de rastreamento
de trajetória utilizando diferentes leis controle não lineares.
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UNIDADE II – Técnicas de controle aplicadas aos robôs manipuladores
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2.4 Controle no espaço de tarefas
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