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DISCIPLINA: Máquinas Elétricas e Acionamentos II
Vigência: a partir de 2021/2 Período letivo: Eletiva
Carga horária total: 60h Código: EE.473
Ementa: A disciplina de Máquinas Elétricas e Acionamentos II apresenta a
fundamentação para a especificação de motores elétricos em função das
características das cargas mecânicas, do sistema de transmissão do
movimento e do ambiente de instalação. Em outra linha de estudo,
desenvolve-se um aprofundamento da análise de motores de corrente contínua
em relação à disciplina de Conversão de Energia. Também são analisados os
motores de corrente contínua sem escovas, os motores de relutância
chaveados e os motores de passo. São desenvolvidos modelos matemáticos
que permitem avaliações de desempenho em regime dinâmico e em regime
estacionário. Esses modelos são aplicados ao estudo de métodos de partida,
de frenagem e de controle de torque e velocidade. São considerados os casos
de acionamentos em malha aberta e em malha fechada, utilizando-se do
conhecimento prévio fornecido pela disciplina de Sistemas de Controle. De
forma complementar, busca-se a compreensão básica sobre os conversores de
potência utilizados em sistemas de acionamento eletrônico.
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UNIDADE I – Especificação de Motores Elétricos

1.1Introdução

1.2 Dinâmica do movimento

1.4 Sistemas de transmissão e conversão do movimento

1.5 Equalização de carga com volante de inércia
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UNIDADE II – Motores de corrente contínua
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2.4 Modelo de estado estacionário
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2.5 Controle de velocidade
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2.7 Controle de torque. Acionamento em malha fechada

2.8 Conversores eletrônicos de acionamento

UNIDADE III – Motores de corrente contínua sem escovas
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UNIDADE IV – Motores de relutância chaveados
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UNIDADE V – Motores de passo
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