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DISCIPLINA: Maquinas Elétricas e Acionamentos Il

Vigéncia: a partir de 2021/2 Periodo letivo: Eletiva

Carga horaria total: 60h Caodigo: EE.473

Ementa: A disciplina de Maquinas Elétricas e Acionamentos Il apresenta a
fundamentacdo para a especificacdo de motores elétricos em funcdo das
caracteristicas das cargas mecanicas, do sistema de transmissdo do
movimento e do ambiente de instalagdo. Em outra linha de estudo,
desenvolve-se um aprofundamento da analise de motores de corrente continua
em relagédo a disciplina de Conversao de Energia. Também sao analisados os
motores de corrente continua sem escovas, os motores de relutancia
chaveados e os motores de passo. Sdo desenvolvidos modelos matematicos
que permitem avaliagdes de desempenho em regime dinamico e em regime
estacionario. Esses modelos s&do aplicados ao estudo de métodos de partida,
de frenagem e de controle de torque e velocidade. Sdo considerados os casos
de acionamentos em malha aberta e em malha fechada, utilizando-se do
conhecimento prévio fornecido pela disciplina de Sistemas de Controle. De
forma complementar, busca-se a compreensao basica sobre os conversores de
poténcia utilizados em sistemas de acionamento eletrénico.

Contelidos

UNIDADE | — Especificagao de Motores Elétricos
1.1Introducédo
1.2 Dindmica do movimento
1.4 Sistemas de transmisséo e conversao do movimento
1.5 Equalizagao de carga com volante de inércia
1.6 Determinagao da poténcia nominal do motor
1.7 indices de rendimento
1.8 Aceleracao, ponto de operacéao e estabilidade
1.9 Poténcia e regime de servigo

1.10 Caracteristicas construtivas e ambiente de operacao

UNIDADE Il — Motores de corrente continua
2.1 Introducgao
2.2 Reagao da armadura e comutagao
2.3 Modelo dinamico

2.4 Modelo de estado estacionario
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2.5 Controle de velocidade
2.6 Quadrantes de operacgao: inverséo e frenagem
2.7 Controle de torque. Acionamento em malha fechada

2.8 Conversores eletrénicos de acionamento

UNIDADE Il — Motores de corrente continua sem escovas
3.1 Introducgao
3.2 Construgao e principio de operacéao
3.3 Equacgdes de forga eletromotriz e de torque eletromagnético
3.4 Caracteristica torque-velocidade
3.5 Controle de velocidade
3.6 Modelo dinamico

3.7 Controle de torque. Operacdo em malha fechada

UNIDADE IV — Motores de reluténcia chaveados
4.1 Introdugao
4.2 Construcao e principio de operagao
4.3 Modelo dinadmico

4.4 Conversores eletrdonicos de acionamento

UNIDADE V — Motores de passo
5.1 Introdugéo
5.2 Motores de passo de relutancia variavel
5.3 Motores de passo de imas permanentes
5.4 Motores de passo hibridos
5.5 Caracteristicas estaticas e dinamicas
5.6 Modos de excitagao

5.7 Conversores eletrénicos de acionamento
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