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Ementa: A disciplina de Maquinas Elétricas e Acionamentos | desenvolve um
aprofundamento da teoria de transformadores, maquinas de inducdo e
maquinas sincronas em relagao a teoria fundamental estudada na disciplina de
Conversao de Energia. Sado desenvolvidos modelos matematicos, baseados em
circuitos de acoplamento magnético, que permitem avaliacbes de desempenho
em regime dindmico e em regime estacionario. Esses modelos séo aplicados
ao estudo de caracteristicas de transformadores e de métodos de partida, de
frenagem e de controle de torque e velocidade dos motores de indugéo e dos
motores sincronos. Sao considerados os casos de acionamentos em malha
aberta e em malha fechada, utilizando-se do conhecimento prévio fornecido
pela disciplina de Sistemas de Controle. De forma complementar, busca-se a
compreensao basica sobre os conversores de poténcia utilizados em sistemas
de acionamento eletrénico.

Contetuidos

UNIDADE | — Modelagem e analise do transformador
1.1Introducéo
1.2 Modelo linear de circuitos acoplados magneticamente
1.3 Corrente de energizacgéao (inrush)
1.4 Harménicas em transformadores trifasicos

1.5 Operagao em paralelo

UNIDADE Il — Modelagem e analise da maquina de indugao
2.1 Introducgao
2.2 Relagbes basicas na maquina de rotor bobinado
2.3 Transformacgdes entre sistemas de referéncia
2.4 Modelo dinadmico no referencial dq
2.5 Modelo de estado estacionario senoidal e balanceado
2.6 Efeitos da resisténcia do rotor e categorias
2.7 Métodos de partida
2.8 Quadrantes de operacgao: inversao e frenagem

2.9 Motores de indugdo monofasicos
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UNIDADE Il — Modelagem e analise da maquina sincrona
3.1 Introducgao
3.2 Relagbes basicas na maquina de polos salientes com
enrolamento de campo
3.3 Transformacdes entre sistemas de referéncia
3.4 Modelo dindmico no referencial dq
3.5 Modelo de estado estacionario senoidal e balanceado

3.6 Casos particulares
3.6.1 Maquina sincrona de polos lisos
3.6.2 Maquina sincrona de reluténcia

3.6.3 Maquina sincrona de imas permanentes

UNIDADE IV — Acionamentos com controle de velocidade e torque
4.1 Introdugao
4.2 Conversores eletrénicos de acionamento
4.3 Controle de motores sincronos
4.4 Controle de motores de indugao

4.6 Consequéncias de harménicas temporais
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