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DISCIPLINA: Sinais e Sistemas Lineares

Vigéncia: a partir de 2021/2 Periodo letivo: 5° semestre

Carga horaria total: 90h Cddigo: EE.234

Ementa: A disciplina visa capacitar o aluno a analisar sinais e sistemas de
tempo continuo e discreto a partir das propriedades inerentes a eles, como por
exemplo estabilidade e causalidade, além de compreender diferengas e
similaridades entre eles. Aborda-se a analise de sistemas utilizando o dominio
da frequéncia, a partir das transformadas, como também a caracterizacao e a
representacao grafica nesse dominio. Além disso, examinar sinais em dominios
transformados e projetar sistemas que trabalhem nesses dominios.

Conteudos

UNIDADE | — Introducao aos sinais e sistemas
1.1 Sinais de tempo continuo e de tempo discreto
1.2 Transformagdes de variavel independente
1.3 Sinais basicos

1.4 Propriedades basicas de sistemas

UNIDADE Il — Sistemas lineares e invariantes no tempo
2.1 A soma de convolugao
2.2 Alintegral de convolugéo
2.3 Propriedades de sistemas LIT

2.4 Sistemas LIT descritos por equacgdes de diferengas e diferenciais

UNIDADE Il — Série de Fourier
3.1 Resposta dos sistemas LIT a exponenciais complexas
3.2 Representacdo da seérie de Fourier de sinais periddicos
continuos no tempo
3.3 Propriedades da série de Fourier continuas no tempo
3.4 Representacdo da série de Fourier de sinais periddicos
continuos no tempo

3.5 Propriedades da série de Fourier continuas no tempo
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3.6 Série de Fourier e sistemas LIT

UNIDADE IV — Transformada de Fourier de tempo continuo

4.1 Representacdo da transformada de Fourier de sinais aperiddicos
continuos no tempo

4.2 Transformada de Fourier para sinais peridédicos continuos no
tempo

4.3 Propriedade da transformada de Fourier continua no tempo

UNIDADE V - Transformada de Fourier de tempo discreto

5.1 Representagao da transformada de Fourier de sinais aperiddicos
discretos no tempo

5.2 Transformada de Fourier para sinais periddicos discretos no
tempo

5.3 Propriedades da transformada de Fourier discreta no tempo

UNIDADE VI — Caracterizagdo no Tempo e na Frequéncia dos Sinais e

Sistemas

6.1 Representagdo magnitude-fase da transformada de Fourier
6.2 Graficos do logaritmo da magnitude e diagramas de Bode
6.3 Sistemas de primeira e de segunda ordem de tempo continuo

6.4 Sistemas de primeira e de segunda ordem de tempo discreto

UNIDADE VIl — Amostragem

7.1 Teorema da amostragem
7.2 Reconstrugdo de um sinal a partir de suas amostras usando
interpolagao

7.3 Efeito da subamostragem: aliasing
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UNIDADE VIII - Transformada de Laplace
8.1 A transformada de Laplace e sua regiao de convergéncia
8.2 A transformada inversa de Laplace
8.3 Propriedades da transformada de Laplace
8.4 Analise de sistemas LIT usando a transformada de Laplace

8.5 Representagcdo em diagramas de blocos

UNIDADE IX — Transformada Z
9.1 A transformada Z e sua regiao de convergéncia
9.2 Atransformada Z inversa
9.3 Propriedades da transformada Z

9.4 Analise de sistemas LIT usando a transformada Z
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