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DISCIPLINA: Fundamentos de Automação Industrial 

Vigência: a partir de 2022/1 Período letivo: 1º ano  

Carga horária total: 60 horas Código: TEC.0268 

Ementa: Introdução ao estudo da automação e controle automático. Definição 
dos diferentes níveis de automação. Desenvolvimento do conceito de 
automação e seu efeito na indústria e sociedade. Introdução à automação por 
meio da robótica educacional. Elaboração de projetos de robótica na plataforma 
Lego. 

 
Conteúdos 
 
UNIDADE I – Introdução à Automação 

1.1 Conceito de automação 
1.2 Automação e a mão de obra 
1.3 Automação e controle 
1.4 Equipamentos e dispositivos utilizados na automação 

 
UNIDADE II – Níveis de Automação 

2.1 Ferramentas manuais 
2.2 Ferramentas acionadas 
2.3 Possibilidades de controle para máquinas e sistemas industriais 

 
UNIDADE III – Robótica Educacional 

3.1 Introdução à Robótica Lego 
3.2 Estudo dos dispositivos do kit de Robótica Lego 
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