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dos diferentes niveis de automacao.

Lego.

Ementa: Introducdo ao estudo da automacgao e controle automatico. Definicdo

Desenvolvimento do conceito de

automacao e seu efeito na industria e sociedade. Introdugao a automacgao por
meio da robotica educacional. Elaborag&o de projetos de robotica na plataforma

Conteudos

UNIDADE | — Introdugéao a Automacéao
1.1 Conceito de automacao

1.2 Automacgéao e a mao de obra

1.3 Automacgéo e controle

1.4 Equipamentos e dispositivos utilizados na automacéao

UNIDADE Il — Niveis de Automacao
2.1 Ferramentas manuais
2.2 Ferramentas acionadas

2.3 Possibilidades de controle para maquinas e sistemas industriais

UNIDADE Il — Robdética Educacional
3.1 Introducéo a Robdtica Lego

3.2 Estudo dos dispositivos do kit de Robdtica Lego
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