MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCAGAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
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FORMULARIO PARA APRESENTACAO DE PROJETOS DE ENSINO

REGISTROSOBN: PIE 2046 P 0oN2.
Uso exclusivo da PROEN

CAMPUS: Pelotas

a) Titulo do Projeto:

Curso de Robotica Educacional

b) Resumo do Projeto:

O presente projeto pretende estimular alunos ingressantes do curso de eletrbnica, para a
pratica da programagao de artefatos roboticos, possibilitando construir, reconstruir e
experimentar de forma ludica. Nas aulas sera utilizado kits da Lego Mindstorm que possibilitam
montar robds que serdo programados para executar agées.

c) Caracterizagao do Projeto:

Classificagao e Carga Horaria Total:

( x) Curso/Mini-curso | ( ) Palestra

( ) Evento () Outro

Carga horaria total do projeto: 32h/a 14.06.16 a 08.07.16 ( tergas e quintas ) /

A\

d) Especificagdo do(s) curso(s) elou areas elou Departamentos/Coordenadorias

envolvidos:

Coordenadoria de Eletronica




Vinculacao com disciplinas do(s) curso(s)/area(s):

O projeto de ensino esta vinculado diretamente a uma disciplina ou a varias disciplinas (projeto
interdisciplinar)?
() Sim. (x ) Nao.
Qual(is)?

Articulagdo com Pesquisa e Extensio:

O projeto de ensino podera gerar alguma agdo de pesquisa e extensio no futuro?

(x) Sim. () Nao.

Em caso afirmativo, como se dara esse encaminhamento?

Este € um projeto piloto utilizando os kits da Lego Mindstorm realizado com alunos de
eletrénica do Campus Pelotas. Futuramente este curso podera ser ofertado, como acao de

extensao, a escolas publicas estaduais e municipais.

Vinculagao com Programas Institucionais:

O projeto de ensino esta atrelado a algum Programa Institucional?
() Sim. (x ) Nao.

Em caso afirmativo, cite o(s) programa(s).

e) lIdentificacdo da equipe, com a fungéo e a carga horaria prevista:

Coordenador (docente ou técnico-administrativo do IFSul)

Nome: Rogério Ramos Weymar

Lotagdo : Coordenadoria de Eletrénica / Campus Pelotas

SIAPE: 2527164

Disciplina(s) que ministra / atividade administrativa:

Eletréonica de Poténcia Il, Ill, Acionamento de Maquinas, Sistemas de Energia




Formagao Académica :

Graduacao: Webdesign e Programacgao
Especializagao: Psicopedagogia / Midias na Educagao
Mestrado: Educagéao

Doutorado:

Contato:
Telefone campus: 21231033
Telefone celular: 91874554

E-mail: rogerioweymar@gmail.com

Demais membros

Nome Funcao CH prevista
Marieli Cruz - » Ministrante/Colaborador
Eduarda Weber ? Mihistrantel Colaborador 8

Observagdo: a carga horaria prevista é em horas-aula semanais e a fungdo pode ser

Coordenador, Colaborador, Participante, Ministrante ou Palestrante.

A robética educacional € uma ferramenta de aprendizagem muito util, principalmente no ensino
fundamental e médio. O presente projeto pretende estimular alunos ingressantes do curso de
eletrénica, para a pratica da programacao de artefatos robdticos, possibilitando construir,
reconstruir e experimentar de forma ludica. Nas aulas sera utilizado kits da Lego Mindstorm
que possibilitam montar robds que serdo programados para executar agoes.




Sem dudvida alguma a tecnologia tem um papel fundamental na sociedade contemporanea. A
robodtica educacional tem sido utilizada como ferramenta de ensino, sendo aceita no setor
tecnolégico e em diversas escolas. Segundo Langer (2015):

A robdtica educacional configura-se como uma das possibilidades de uso
tecnologico que estdo adentrando o ambiente escolar e modificando a forma de
apropriagdo e abordagem de conteudo, a aprendizagem dos estudantes e a
relacdo entre os atores do processo educativo. A utilizacdo da roboética na
educagéo pode potencializar a expansdo do ambiente de aprendizagem,
disponibilizando mais ferramentas, aumentando a gama de atividades que
podem ser desenvolvidas e promovendo a integracio de diversas disciplinas,
por meio da construgéo de dispositivos robéticos.

Segundo D'Abreu(1999) a roboética é utilizada como mediagdo no processo de ensino e
aprendizagem. O aparente brincadeira de montar robds permite aos estudantes trabalhar com
as relagbes interpessoais, pois exige grande interacao entre os envolvidos no processo. Além
disso, desperta nos alunos a vontade de resolver problemas propostos pelos professores,
simulando problemas que enfrentardo no futuro. Para Cabral (2010) a utilizagao dos kits de
roboética da LEGO possibilita aos alunos diversos desafios e atividades.

Com esse projeto de robotica educacional para alunos ingressantes do curso de eletrénica,
pretendemos fornecer habilidades e competéncias para a resolugéo de desafios, trabalho em
grupo, aprendizagem de ldgica, através da montagem e programacao de robds autdbnomos,
utilizando os kits Mindstorm, da Lego. ‘

Geral:

Permitir ao aluno participante de desenvolver habilidades e competéncias ligadas a logica,
programacao e planejamento de projetos de construgéo de robds autbnomos.

Especificos:

Conhecer o Kit Mindstorm:

Conhecer a programacéo visual do kit:
Conhecer os sensores e motores do kit
Montar 5 robos. :

O projeto contard com a participagdo duas alunas voluntarias do curso de eletréfiica ‘que
atuarao como facilitadoras e com 16 alunos que ingressaram este semestre nolcurso Ee
eletrénica. Os alunos seréo divididos em quatro grupos de trés alunos, onde a cada e
robd irdo alternar nas fungées de programador, construtor e gerente de projetos.

O curso de robética educacional sera ministrado nos moldes de oficina, onde o estu nt%seré
apresentado ao Kit Mindstorm de robética, da Lego, aprendendo inicialmente a formalvistial de

programacao, e o funcionamento dos acessérios de entradas e saidas como=sgfisores e
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motores. Durante a oficina os estudantes irdo montar e programar 4 rob6s autdnomos
escolhidos pela equipe de professores e no final poderdao montar seu proprio projeto. As aulas
serao totalmente praticas, utilizando os manuais de montagem dos robds e blocos de
programagao.

Atividades | Més1 | Més2 | Més3 | Més 4 | Més 5 | Més6 | Més7 | Més 8 | Més 9 | Més 10 | Més 11 | Més 12
1 X
2 X X
3 X X

Descricédo das atividades:
Atividade 1: Conhecer o Kit Lego. Sensores e Motores.
Atividade 2: Conhecer a linguagem de programacéo visual.

Atividade 3: Montar os robds escolhidos para o projeto.

Sala de aula ( laboratorio 10 da eletronica), 5 computadores, 5 kits Lego Mindstorm. Nao ha

necessidade de recurso financeiro pois todo o material utilizado ja foi adquirido.

Valor Unitario Valor Total

(R$) (R$)

XX

Item Discriminagao Quantidade

XX

XX

XX

%X’

gl OIN|—~

Nao se aplica




Esperamos que os estudantes participantes em nosso projeto possam se envolver mais com a
tecnologia, resolver problemas de forma auténoma, se estimularem a aprender coisas novas e
desenvolverem competéncias a fim de contribuir para a sua formacéao integral.

Tipo de avaliagéo utilizada;

() Quantitativa.
(x) Qualitativa.
( ) Mista.

Instrumentos/procedimentos utilizados:

( ) Entrevistas ( ) Seminarios

( ) Reunides ( ) Questionarios

( ) Observagoes (x) Controle de Frequéncia
() Relatorios () Outro(s). Especificar.

Descri¢ao de procedimentos para avaliagio:

A avaliagéo dos alunos serd essencialmente formativa, pois a ideia é verificar o quanto os
estudantes avangaram, independente da qualidade e/ou quantidade de rob6s que conseguiram
montar e programar.

Periodicidade da avaliagdo:

() Mensal () Trimestral
( ) Semestral (x ) Ao final do projeto

Sujeito(s) que realiza(m) a avaliagio:

( x ) Coordenador ( x ) Ministrante
( ) Colaborador () Palestrante

() Participantes (Estudantes/servidores)
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JUOU A
ROGERIO RAMOS WEYMAR




PARECER COLEGIADO/COORDENAGAO/AREA

( X) aprovado ( ) reprovado
Parecer: Og/a/grc/é/

Em reuniéo:ﬂl_&é&o/f)

PARECER DIRECAOIDEPARTAMEN:I'O DE ENSINO

(¥) aprovado ( ) reprovado

Parecer: Fevord L on~ e oo albiclducr ok /IAWJ/ZD.(L ;
S I\

4

Em reunido: 32/0_6/216

Dire¢do/Departamento de Ensino

Déagnon da Silva Ribeiro LD ira Lima
Cheqe do Departamento de Ensino Endrlgo pinoiPere i
Técnico de Nivel Médio piretor Ens
B © .. SIAPE 0274771 Siape 1154758
IFSul - Campus Pelotas IFSUk Campus Polatas
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PARECER DIREGAO/DEPARTAMENTO DE ADMINISTRAGAO E PLANEJAMENTO

( ) aprovado ( )reprovado
N s AP
Em reuniéo: Mﬂﬁ_&/ﬂlé

Parecer:

\lauro Bacci Giusti

PARECER DIREGAO-GERAL DO CAMPUS

5)()aprovado ( ) reprovado

Parecer: E“\ COomR mets comm

Em reunido: 29/ oel y£

Rafael Blank Leitzke
Diretor-Geral do Campus Pelotas
SIAPE 2046620
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(X aprovado ( ) reprovado
Parecer:

Yo Ao

Em reunido: %IO_TI_ZDJ&
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Pro-réitorde Ensino

Instituto Federal Sulriggeandense




