MINISTERIO DA EDUCAGAO
SECRETARIA DE EDUCAGAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAOQ, CIENCIA E TECNOLOGIA SUL-RIO-GRANDENSE
PRO-REITORIA DE ENSINO

FORMULARIO PARA APRESENTACAO DE PROJETOS DE ENSINO

a) Titulo do Projeto:

Minicurso de Robética com Lego EV3

b) Resumo do Projeto:
Minicurso de robética educacional utilizando Kit de Lego EV3 para alunos dos anos iniciais que

desejam iniciar sua participacdo em competicGes de robdtica dentro do instituto.

¢) Caracterizacdo do Projeto:

( ) Cutro (Especiticar).

(X) Curso/Mini-curso | ( ) Palestra { ) Evento

( ) Ciéncias Exatas e da Terra ( ) Ciéncias Bioldgicas (X) Engenharias
( ) Ciéncias da Satde ( ) Ciéncias Agrarias ( ) Ciéncias Sociais Aplicadas
( ) Ciéncias Humanas ( ) Linguistica, Letras e Artes ( ) Outros

Carga horaria total do projeto: 6h




d} Especificagdo do(s) curso(s) elou areas elou Departamentos/Coordenadorias

envolvidos:

Curso técnico de automagao industrial e curso técnico em informatica.

O projeto de ensino podera Agierar alguma acao de pesquisa e extensdo no futuro?
() Sim. (X) Nao.

Em caso afirmativo, como se dara esse encaminhamento?

(Expligue de forma resumida),

"O“prOJeto de ensino esta atrelado a algum Programa Instztumonai’?
() Sim. (X) Nao.

Em caso afirmativo, cite o(s) programa(s).

iExemplos: PIBID, & Teg idiomas e afg),

O projeto de ensino esta vmcu!ado' dlretamente a uma disciplina ou a varias disciplinas (projeto
| interdisciplinar)?

(X) Sim. () Nao.

Qual(is)? Introdugao a Automagao Linguagem de Programacéo, Robdtica.

e) ldentificagdo da equipe, com a func¢éo e a carga horaria prevista:

Nome: Ricardo Prediger

Lotagdo: DEPEX — Camaqua

SIAPE: 2803689

Disciplina(s) que ministra / atividade administrativa:

Introdugéo a automacgdo, Eletrénica, Controladores loégicos programaveis, Controle de

processos.

Formacao Académica:

Graduacéao: Tecndlogo em Automacao industrial, Engenharia Elétrica.
Especializagéo:

Mestrado:

N




Doutorado:

Contato {inserir informacio completa):
Telefone campus: (51) 3671-7350
Telefone celular: (51) 98459-1096

E-mail: ricardoprediger@camaqua.ifsul.edu.br

Observagéo: se o projeto de ensino apresentar mais de 01 coordenador serd necessario

replicar a tabela acima. A carga horéria do Coordenador serd a carga horéria do projeto de
ensino.

Nome Funcao
Henrique Tietz Colaborador 6
Marx Brasil Colaborador 6
Caetano Marques Colaborador 6

Observagdo: a carga hordria prevista é em horas-aula semanais e a fungdo pode ser
Coordenador, Colaborador, Participante, Ministrante ou Palestrante.

As competi¢bes de robdtica dentro do instituto tem se expandido. Diversos campus do instituto

ja tem sua competicdo de robotica. A competigdo de robética do campus Camaqua, a
ROBOTIF, ja esta na sua 52 edigdo. Incentivar e oportunizar que todos os alunos, desde o
primeiro ano, possam participar dessa competicdo é de suma importancia para o engajamento
dos estudantes no estude e desenvolvimento da robdética dentro do campus.

A nova geragdo de alunos aprendizes esta inserida em um tempo onde a tecnologia sofre

constantes mudancas. A quantidade, bem como a diversidade de informagbes recebidas,
dentro e fora do ambiente escolar tem crescimento de maneira assustadora. A escola tem se
esforgado ao maximo para acompanhar estas mudangas, no gue nem sempre tem sucesso. A
utilizacdo destas tecnologias, aliadas a atividades prazerosas, que muitas vezes parecem
brincadeira ao educando, gera um significativo impacto no processo ensino aprendizagem.
Quando brinca, a crianga desperta sua curiosidade. Produz um maior interesse, gera

descobertas que o processo tradicional nao € capaz de realizar,
Y




O brincar de maneira ludica viabiliza a construgdo do conhecimento de forma interessante e
prazerosa. Isto garante as criangas a motivagéo necessaria, e que ja esta dentro dela, para
uma boa aprendizagem. O aluno que brinca ao mesmo tempo em que aprende transforma-se
em um adulto maduro, com grande imaginagéo e autoconfianca. Conforme Vygotsky, ‘@ no
brinquedo que a crianga aprende a agir numa esfera cognitiva, ao invés de uma esfera visual
externa, dependendo das motivagbes e tendéncias internas, e ndo pelo dos incentivos
fornecidos pelos objetos externos” (VYGOTSKY, 1998, p. 126).

A tecnologia favorece o processo de ensino/aprendizagem através de muitas ferramentas e,
dentre essas, destaca-se a Robdtica Educacional. A partir da robética aplicada ao ensino é
possivel explicar e, principalmente, demonstrar na pratica os principios basicos de fisica,
matematica, informatica, programagdo e raciocinio légico. Baseando nesta pratica,
competicGes de robdtica tem se mostrado um importante instrumento de incentivo para o
estudo da robética.

Possibilitar a participacdo dos estudantes do IFSul em competicdes de robdtica nas categorias
LEGO EV3.

e Possibilitar que o estudante conhega e saiba manipular as pegas que compdem do Kit
LEGO EV3.
e Ensinar a linguagem de programacao utilizada pelo Kit LEGO EV3

o Estimular a criatividade a fim de solucionar os diversos desafios propostos em

competicbes de robética.

Formagéao de turmas de até 16 alunos para a participagao do minicurso.

Inicialmente, sera ofertado 3 turmas.

O minicurso sera desenvolvido em 2 dias com 3h cada.

No primeiro dia o aluno é apresentado ao kit, com uma breve descricdo das pecas. O aluno &
incentivado a construir um robé. '

No segundo dia o aluno é apresentado a linguagem de programacdo. O aluno devera
programar o robd construido no primeiro dia. Ao final de minicurso podera ser realizada uma

peguena competicio entre os participantes do minicurso afim dé_ incentivar a participacéo na
competicdo de robotica de Camaqua, a ROBOTIF. Q
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Atividades | Més Més2 | Més3 | Més4 | Més5 | Més6 | Més7 | Més8 | Més 9 | Més 10 | Mas 11 | Més 12
1 X
2 X
3 X

Descrigéo das atividades:

Atividade 1: Minicurso

Atividade 2: Minicurso

Atividade 3: Minicurso

Laboratério 302;
8 Kit de Lego EV3;
8 Notebook’s.

item

Discriminacédo

Quantidade

Valor Unitario

(R$)

Valor Total
(R$)

Incentivar os alunos dos anos iniciais a participarem da competigao de robética, principalmente

da ROBOTIF.
E esperado um aumento/fortalecimento de grupos de trabalho para as demais competigoes em

robética.
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( ) Quantitativa.
(X) Qualitativa.
( ) Mista.

() Entrevistas () Seminarios

( ) Reunibes ( ) Questionarios

( ) Observacoes (X) Controle de Frequéncia
( ) Relatérios ( ) Outro(s). Especificar.

i - @@? e : . :
Nzo sera feita um instrumento para a avaliagao dos alunos servmdo o controle de frequencaa

dos alunos nos dias do minicursc como procedimento para a avaliagao.

( ) Mensal o () Trimestral
( ) Semestral (X) Ac final do projeto

(X) Coordenadorw I M(V’)AMmlstrante“
( ) Colaborador ( ) Palestrante

( ) Participantes (Estudantes/servidores)

(Relacionar as obras clladas ne elaboragho do projete, seguindo o padréo ABNT)
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