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a) Tltulo do Pro;eto.

Quahﬁcagao de equipe para prmeto e construgao de um mecanismo de robe Scara para uso
em disciplinas de automagao mdustrlal e robéttca Sl ’ L

b) Resumo do Projeto:

Um robd para uso na formagao proﬂssuonal do técmco, ou'dg _um engenhetro deve ter os

componentes de mecanismo, sensores e acmnamentos expostos' bem como permmr que se
produza e altere algorltmos de controle. Bancadas com éstas caractenst;cas sao muito caras e
muitas vezes com aplicacéo limitada no ensino. O ObjetIVO deste_ trabafho éc -;formagao de uma

equipe de alunos capazes de desenhar e produzir componen

de mecamsmos de um robd
SCARA fue apresente as propriedades citadas. Este prole o_,_permmra que outros robfs sejiam
construidos e gue os alunos dommem o desenho em computad '(r' ea produc;ao de pe(;as




) Caracterizagio do Projeto:

Classificacdo e Carga Horaria Total
(x)CursolMini-curso ( )Palestra (') Evento -

{ )Clencsas Exatas e da Terra () Ciéncias Bloiégicas | x) Engenhaﬂas |

( )CiénciasdaSalde - ( )Ciéncias Agréarias Y Cigncias Socaals Apl;cadas
- L{_) Ciéncias Humanas () Lingiistica, Letras e Artes ) Quitros -
-Carga horéria total do projeto: duracéo de 2 meses com. carg de trabafho de Qh semanais

d) Especlf:cagao do(s) curso(s) elou areas elou' Departamentosi(‘;oordenadorlas
: envolwdos R

O trabalho sera desenvolwdo O curso Técnico em Eletromecamc

Vmcu!agao com disciplinas do(s) curso(s)iarea(s)

O projeto de ensino esta vinculado dtretamente a uma dlsmphna‘ i a_vanas dlsaphnas (projeto
interdisciplinar)? : :

1 () Uma disciplina. ( x)Vérlas dtsmplmas
Qual(is)?

Desenho, CAD, Matenals -de Construgao Mecéanica, _E
Mecénica, Instrumentat;ao e Controle. o
Articulagdo com Pesquisa e Extensiio: e BT _
10 projeto de ensino poderéa gerar alguma agao de pesqmsa e extenfsao no futuro’>
(x ) Sim. { ) Nao. - :
Emcaso afirmativc, como se dard esse encammhamento.. O

A proposta deste trabalho pretende integrar alunos de- curso técmco com. 0s de engenharta
através de trabalhos de lmclagao cientifica e projetos-de fim:de curso.da Engenharia Elétrica. A
motivacéo deste projeto € a formagéo de equipes no’ clrso téenico’ capaze,s de desenvolver
projetos de forma auténorma para desenvolvimento e produgao de mecamsmos através de

i osde Maqumas ' Producéio

. | projetos de iniciag&o c:entiflca

Vinculagéo com Programas lI’\StItUClOﬂaIS

| O projeto de ensino estd atrelado a algum Programa lnstltumonai?
() Sim. { x) N&o.. -
Em caso.afirmativo, cite o(s) programa(s).




' desenvolvem completamente sua potencrahdade has

e} ldentificacdo da equlpe, com a func¢éo e a carga horar:a

Coordenador (docente ou técmco-admmlstratwo do. lFSuI
‘Nome: Cldudio Luis d’Elia Machado

Lotacdo: Curso Técnico em EietromecamcaiCampus Pe!eta
SIAPE: 0274780

Disciplina(s) que ‘ministra 1 atividade administrativa: Automagao ndustnaf'l (EME) CNC
{EME), Controle Néo Linear (EE), Automa(;ao Industnal 1 (EE) :

[Formagao Académica: : :
Graduag&o: Engenharia Mecanica.
Especializagéio: Metrologla e tnstrumentagao
Mestrado: Engenharia Mecanica

Doutorado: Engentharia Mecanica

Contato:

| Telefone campus: 2123 1031 (EME)
Telefone celular: (53) 984175993 ,
E-mail: claudiomachado@pelotas.ifsul.edu.br

Observagdo: se 0 profeto de ensino apresentar ma:s de 01’- oerde ado; sera necesséno
replicar a tabela acima. A carga -hordria do Coordenador sera acarga :-horér;a do projeto de

- ensino.
Demais membros
Nome 1 _
Claudio Luis d'Eiia Machado = - ~__| Coordenador. .
Janete Viegas Vieira L Colaborador
| Henrique Carlos Hadler Troger Colaborado
Bruno da Silveira Santos Sinnott Participante
Charlon Reinaldo Silva Kurz L { Participante

-

- Observacdo: a carga hordria prevista é em horas- au!

Os cursos técmcos e superiores do IFSul- Campus Pelotas possuem mwtos aunos que nao

\de '"-ro __ o,__ca pela falta de
S equipamentos adequados. Além disso, nao ha no mercado‘d;sp _mbmd' 'de de robﬁs com uma

boa relacéo custo/beneficio, adequados para apllcagé’lo no ensmo I que sejam compativeis

com os estudos desenvolvidos e que se pretende desenvolver nos cursos'do EFSuI No'entanto, -

ﬁrobos na nossa

ha diversos alunos que possuem: interesse e capacndade,p_lra _produ

- instituigio através de projetos de ensino, iniciagéo menuﬂca u _pro;eto él’fim de curso da
Engenharia Elétrica. ‘ - : :




sensores seréo de forma que permitam acesso dos alunos; E’h‘te 'tac;,ao de funcnonamento

. Eevantamento de parametros e operagao compatwei com- a proposta de enssno dos professores :
-das &reas dé automa(;éo controle e robdtica. :

'O resultado deste ‘projeto de - ensino, alem da obtengéo do' mecanismo ;descrlto serd a -

formagdo de um grupo de“alunos do curso tecn:co capaz de prmetér e produz:r mecanismos
robdticos. Posteriormente, | esse ‘mecanismo serd utilizado: num pro;eto de fim de curso da
'Engenhana Elétrica para produgdo do controle da bancada dtdatlca Assm este trabalho
também promovera mtegragao de alunos de nivel técmco e supenor_.:_" : e

Um robo para uso na formagao proﬂss:onal do- tecn!co ou de. m engenhearo deve ter os

componentes de mecanismo, sensores e acnonamentos exposu S5 de' forma que 0 estudante '

L ~ possa trabathar na . identificacdo de componentes, :nterpretagao de' 'uncaonamento realizar -

testes e permitir. flexibilidade de operag:ao. Um rohd. para apllcac;ao nas auias também deve:
permmr que'se produza. e altere. algorltmos de controle N _m lmente- os (obos industriais e

" didaticos possuem carcagas que protegem e tornam sensores e.- necani : mos macesssve;s ao

estudante. Além disso, 0s algontmos de controle costumam _erf protegtdos"e sequer permitem
ieitura. Bancadas didaticas da area de robética s&0 rnu'lt _ caras e mu&tas vezes com dplicacéo
limitada no ensino. Rt




Eletromecanica, da modalidade Integrado capazes de desenh‘

‘mecanismos de’ um robo SCARA Este projeto /permltnré qt
- construidos e que 0s’ alunos dominem o desenho e a pr

R pro;eto sera desenvolv:do através do estudo da arqwtetura_ de um- robo SCARA, dos
. “elementos do mecanismo do robd, do seu ac10namento e“’ensores Os componentes
" mecanicos serdo projetados e desenhados em software de‘~

D._ éom a perspectiva de
aproveltamento de elementos de sucata ou materlats de '-batxo custo “Um mini-curso

(treinamento) de software de CAD sera oferemdo A produgao dos componentes sera realizada '

nas oficinas de producdo mecanica da mstltu:c;ao Um mmr—curso tr nar _ento) para o uso
correto de fetramentas, EP.e méqumas tambem seré proporcnonado 05 alu os

As atividades descritas abaixo seréo executadas no perrodo de 01/07]2018 a 31f08!2018 com uma carga horéria
*de 9ha semanais totalizando 54h. :

 Atividades Julhoi2018 | - Agostordois | - L
X

o e f N




- Atividade 2: Mini- curso para uso correto de ferramenta_ EPI- TP

L Atlwdade 3 Produgao dos componentes mecamcos e montage'

‘Descrigao das atividades: | .
~ Atividade 1: Mini-curso dé CAD e projeto dos componentes do robt“) em software de desenho.

Esta etapa sera executada pelos alunos sob orlenta(;éo do professa '-Ciéudso e de alunos da
Engenharia Elétrica. '

maguinas operatizes.

Esta etapa serg executada pelos atunos sob onentagao' do
Henrique. '

“executada pelos alunos sob orientac&o do professor CIaud:Q _én i
Atividade 4 Avaliac&o e corregéo dos desenhos em fungao dds componentes“: roduzidos, Esta
- etapa sera executada pelos alunos sob onentagéo do professor'Ciéudlo J_anete 'e Henrique.

- Attwdade 5: Levantamento de ‘parametros operacionais do robo € p'__ duqao de relaténos Esta
- etapa seré executada pelos alunos sob otientacéo do professor Ctaudlo Janete e Henrzque

Contezjdo‘ programético:
1. Fundamentos de CAD -
2. Fundamentos de robética

3. EPl e sua utilizaggo

4. Usinagem em méquinas operatrizes

Valor Umtano _ '_-*'Valor Total

Item Discriminagéo | Quantidade (R$) o (R$)

Recursos financeiros para bolsas
1 de estudo ou compra de materiais
n&o serdo necessanos




i - 1{ ) Qualitativa.

‘ desenvolver o trabalho descnto

Pretende-se mtegrar alunos de curso tecmco e engenhana 1
- de expenenctas e conhec:mentos

o trabalho que sera reahzado e, assim, garantir a’ manute .
em atividades técnicas.”

Tipo de:avaliagio utlllzada-
( ) Quantitativa.

X } Mista.
instrumentos/procedimentos: utlllzados- :
{ ) Entrevistas - ‘ ( )Semménos
( X ) Reunides _ ( ) Questionarios o
( x ) Observactes - (x ) Controle de Frequénci
{ )Re!atc’)rios ' ( ) Outro(s). Especificar.

Descrlcao de procedtmentos para. avallacao.

“

Anéltse da funcuonalsdade dos mecanismos através dos" dese 1hod de CAE} da gualidade das
pegas produzidas em termos de forma, dimensoes acabament '-mc:ntage ,do mecanismo. -

Penodtcudade da availagao- : L
( ) Mensal _ R ¢ )Tnmestral S
) Semestral ' ' _ ( )Ao final do proletoﬁ
. |{x ) Durante aexecucao das tarefas o
| Sujeito(s}.que realiza(im): a-avaliacdo: i
1{x) Coordenador, - . ‘ : ( )Msmstra e
(x ) Colaborador . o )Paiestrante
X ) Participantes (Estudantes/servidores) :




ASFAHL, C. Ray. Gestiio de. seguranga .do trabatho’
Re:chmann & Autores Edltores 2005. 446 p. .

2014, 737 P ISBN 9788521625193
SICILIA_NO, Bruno et al. Robotics:
Xxiv, 632 p.

Mids 1
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PARECER COLEGIADOICOORDENACAOIAREA

2} aprovado ( )reprovado

Parecer: ' : '
S Aiorpe : e
Emr eunlam{_é_lﬁéf—ﬁ Prof. Vi étn Neumann.
Coorden; dor edagdg:co
Curip(?é ".i :H hige
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Em reumao.,is LQ{;J g . o ' _ohete g o

m
: G m msnaqao e Plane;amen
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DarecaoiDepartamento de Admm:strag:ao e Planej m nto :

PARECER DIRECAO-GERAL DO CAMPUS

} aprovado  { ) reprovado

Parecer: fowemvd eonfocre -?cs-ecaﬁ'-e}" anves! 0{e§'

Em reunido: (¢ K6 [z20%

E}Qaprovado { )reprovado
Parecer-

1 xdedank 3(0-/\(1@ T “\Skﬁ_
U neld odai A f—“’f
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