MINISTERIO DA EDUCACAO
SECRETARIA DE EDUCAGCAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
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FORMULARIO PARA APRESENTACAO DE PROJETOS DE ENSINO

ISTROSOBN':

‘Uso exclusivo da PROEN ﬁff 5’1’% éwj 4 L

a) Titulo do Projeto:

Qualificacdo de equipe para projeto e construg&o.de um mecanismo de robd Scara para usc
em disciplinas de automagao industrial e robotica

b) Resumo do Projeto:

Um robd para uso na formagéo profissional do técnico, ou de um engenheiro, deve ter os
componentes de mecanismo, sensores e acionamentos expostos, bem como permitir que se
produza e altere algoritmos de controle. Bancadas com estas caracteristicas sdo muito caras €
muitas vezes com aplicagéo limitada no ensino. O objetivo deste trabalho € a formacdo de uma
equipe de alunos capazes de desenhar e produzir componentes de mecanismos de um rob0
SCARA que apresente as propriedades citadas. Este projeto permitird que outros robds sejam
construidos e que os alunos dominem o desenho em computador e a producéo de pegas.
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¢) Caracterizagdo do Projeto:

Classificacdo e Carga Hordria Total: .~ .. . . -
(x ) Curso/Mini-curso | ( ) Palestra ( ) Evento () Outro {Especificar).

() Ciéncias Exatas e da Terra ( ) Ciéncias Bioldgicas { x ) Engenharias

( ) Ciéncias da Saude ( ) Ciéncias Agrérias () Ciéncias Sociais Aplicadas
} Ciéncias Humanas () Linguistica, Letras e Artes ( )} Outros

Carga horaria total do projeto: duracéo de 2 meses com carga de trabalho de 12h semanais.

d) Especificagdo. do(s) curso(s) efou areas elou Departamentos/Coordenadorias
envolvidos:

O trabalho sera desenvolvido no curso Técnico em Eletromecanica.

Vinculacéo com disciplinas do(s) curso(s)larea(s): -

O projeto de ensino esta vinculado diretamente a uma disciplina ou a varias disciplinas (projeto
interdisciplinar)?

( ) Uma disciplina. ( x ) Varias disciplinas.

Qual(is)?

Desenho, CAD, Materiais de Construgdo Mecanica, Elementos de Maquinas, Producio
Mecanica, Instrumentacéio e Controle.

Articulacéio com Pesquisa e Extensao: .

O projeto de ensino poderé gerar alguma ag&o de pesquisa e extensdo no futuro?

(x) Sim. ( } No.

Em caso afirmativo, como se daré esse encaminhamento?

A proposta deste trabalho pretende integrar alunos de curso técnico com os de engenharia,
através de trabalhos de iniciagdo cientifica e projetos de fim de curso da Engenharia Elétrica. A
motivacdo deste projeto é a formagéo de equipes no curso técnico capazes de desenvolver
projetos de forma autbnoma para desenvolvimento e produgdo de mecanismos através de
projetos de iniciacdo cientifica.

Vincuiagéio com Programas Institucionais: .

O projeto de ensino esta atrelado a algum Programa 'l'n'stituc'ionai? |
() Sim. ( x) N&o.
Em caso afirmativo, cite o(s) programags).

B DIRAP N¢ Entrada

[ DEAD [ 4557]

Entrada nesta data

Pelotas, 3/ 03/1§
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e) ldentificagdo da equipe, com a fun¢ao e a carga horaria prevista:

técnico-administrativo do IFSul)

:Ila" Machado

Lotagdo: Curso Técnico em Eletromecénica/Campus Pelotas

SIAPE: 0274780

Disciplina(s) que ministra / atividade administrativa: Automacao Industrial 1 (EME), CNC
(EME), Controle Nao Linear (EE), Automacao Industrial | (EE)

Formacao Académica:

Graduag#o: Engenharia Mecanica
Especializa¢do: Metrologia e Instrumentagdo
Mestrado: Engenharia Mecanica

Doutorado: Engenharia Mecénica

Contato:

Telefone campus: 2123-1031 (EME)
Telefone celular: (53) 984175993

E-mail: claudiomachado@pelotas.ifsul.edu.br

Observacdo: se 0 projeto de ensino apresentar mais de 01 coordenador serd necessario
replicar a tabela acima. A carga horaria do Coordenador sera a carga horaria do projeto de

ensino.
: “Demais membros SRR
Nome Funcdo CH prevista
Claudio Luis d’Elia Machado Coordenador 3ha
Janete Viegas Vieira Colaborador 3ha
Henrique Carlos Hadler Troger Colahorador 3ha
Bruno da Silveira Santos Sinnott Participante 9ha
Charion Reinaldo Silva Kurz Participante 9ha

Observacdo: a carga hordria prevista é em horas-aula semanais e a fungdo pode ser
Coordenador, Colaborador, Participante, Ministrante ou Palestrante.

Os cursos técnicos e superiores do IFSul-Campus Pelotas possuem muitos alunos que nao

desenvolvem completamente sua potencialidade nas &areas de robdtica pela falta de
equipamentos adequados. Além disso, ndo ha no mercado disponibilidade de robds, com uma
boa rela¢do custofbeneficio, adequados para aplicagéo no ensino e que sejam compativeis
com os estudos desenvolvidos e que se pretende desenvolver nos cursos do IFSul. No entanto,
ha diversos alunos que possuem interesse e capacidade para produzir robds na nossa
instituicdo através de projetos de ensino, iniciag8o cientifica ou projetos de fim de curso da

Engenharia Elétrica.




Assim, o objetivo deste trabalho é projetar e construir o mecanismo planar de um rob6 SCARA
com caracteristicas construtivas que permitam ser utilizado como um equipamento didatico.

O robd SCARA possui um mecanismo planar com dois elos e duas juntas de rotagcdo que
geram movimentos no plano horizontal e um terceiro elo com junta de translagdo que realiza
movimento vertical. A arquitetura deste robd é muito utilizada na inddstria para montagem de
componentes em maguinas ou acondicionamento de produtos em caixas, por exemplo.

Neste trabalho, pela disponibilidade de pegas, somente o mecanismo planar sera projetado e
construido por alunos do Curso Técnico em Eletromecanica da modalidade integrado. Apesar
disso, o projeto do mecanismo do rohd, a disposi¢do dos elementos de acionamento e
sensores serdo de forma que permitam acesso dos alunos, interpretagéo de funcionamento,
levantamento de pardmetros e operacéo compativel com a proposta de ensino dos professores
das areas de automagéo, controle e robética.

O resultado deste projeto de ensino, além da obten¢fio do mecanismo descrito, sera a
formagéo de um grupo de alunos do curso técnico capaz de projetar e produzir mecanismos
roboticos. Posteriormente, esse mecanismo sera utilizado num projeto de fim de curso da
Engenharia Elétrica para produgdo do controle da bancada didatica. Assim, este trabalho
também promoverd integragio de alunos de nivel técnico e superior.

Um robd para uso na formagdo profissional do técnico, ou de um engenheiro, deve ter os

componentes de mecanismo, sensores e acionamentos expostos, de forma que o estudante
possa trabalhar na identificacdo de componentes, interpretacdo de funcionamento, realizar
testes e permitir flexibilidade de operacdo. Um robd para aplicagdo nas aulas também deve
permitir que se produza e altere algoritmos de controle. Normalmente, os robds industriais e
didaticos possuem carcagas que protegem e tornam sensores € mecanismos inacessiveis ao
estudante. Além disso, os algoritmos de controle costumam ser protegidos e sequer permitem

leitura. Bancadas didaticas da area de robética sio muito caras e muitas vezes com aplicacdo
limitada no ensino.



O objetivo deste trabalho é a formacdo de uma equipe de alunos, do curso Técnico em

Eletromecénica, da modalidade Integrado, capazes de desenhar e produzir componentes de
mecanismos de um robd SCARA. Este projeto permitira que outros tipos robds sejam
construidos e que os alunos dominem o desenho e a producdo de pegas. Pretende-se
desenvolver habilidades de desenho auxiliado por computador, maniputacZo de ferramentas de
producdo de pecas mecanicas através maquinas operatrizes. O projeto também tem como
objetivo estimular o estudo, desenvolver a criatividade e integra¢do entre alunos do curso

técnico com alunos da engenharia elétrica.

O projeto serd desenvolvido através do estudo da arquitetura de um robhd SCARA, dos
elementos do mecanismo do robd, do seu acionamento e sensores. Os componentes
mecanicos serdo projetados e desenhados em software de CAD com a perspectiva de
aproveitamento de elementos de sucata ou materiais de baixo custo. Um mini-curso
(treinamento) de software de CAD sera oferecido. A produgdo dos componentes sera realizada
nas oficinas de produgdo mecanica da instituicdo. Um mini-curso (ireinamento) para o uso
correto de ferramentas, EPIl e maguinas também sera proporcionado aos alunos.

As atividades desctitas abaixo serfio executadas no periodo de 01/04/2018 & 31/05/2018 com uma carga horaria
de Sha semanais totalizando 54h.

Atividades Abrilf2018 Maiof2018
1 X
2 X X
3 X X
a4 X
5 X




Descrigédo das atividades:

Atividade 1. Mini-curso de CAD e projeto dos componentes do robd em software de desenho.
Esta etapa serd executada pelos alunos sob orientacéio do professor Claudio e de alunos da
Engenharia Elétrica.

Atividade 2: Mini-curso para uso correto de ferramentas, EPI e maquinas operatrizes. Esta
etapa seré executada pelos alunos sob orientagéo dos professores Claudio, Janete e Henrigue.
Atividade 3: Produgdo dos componentes mecanicos e montagem do robd. Esta etapa sera
executada pelos alunos sob orientagdo do professor Claudio, Janete e Henrique.

Atividade 4: Avaliacdo e correcdo dos desenhos em fungdo dos componentes produzidos. Esta
etapa sera executada pelos alunos sob orientagdo do professor Claudio, Janete e Henrique.
Atividade 5: Levantamento de parametros operacionais do robd e producéo de relatorios. Esta
etapa sera executada pelos alunos sob orientagéo do professor Claudio, Janete e Henrique.

ContelQdo programatico:

1. Fundamentos de CAD

2. Fundamentos de robética

3. EPI e sua utilizagdo

4. Usinagem em maquinas operatrizes

A execucdo deste projeto serd no curso Técnico de Eletromecanica, no laboratdrio de
informatica, onde a instituicio disponibiliza computadores e software de CAD nos laboratérios
de informética e nas oficinas de produgio mecanica ha diversas méaquinas e ferramentas.

Item Discriminagéo Quantidade Valor(gg)ltério Val?l;;’)otal

Recursos financeiros para boisas
1 de estudo ou compra de materiais
nao serdo necessarios.




Além da obtengdo do mecanismo do robd,

desenvolver o trabalho descrito.

pretende-se formar uma equipe capaz de

Pretende-se integrar alunos de curso técnico e engenharia na perspectiva de compartihamento

de experiéncias e conhecimentos.

H4, também, a expectativa de despertar o interesse dos demais alunos da Eletromecénica para

o trabatho que seré realizado e, assim, garantir a manutencéo de grupos de trabalho de alunos
em atividades técnicas.

Tipo de avaliacédo utilizada

( ) Quantitativa.
{ ) Qualitativa.
{ x ) Mista.

Instrumentos/procedimentos utilizados: .

( ) Entrevistas

( x) Reunides

( x )} ObservagOes
{ ) Relatorios

{ ) Seminarios
( ) Questionarios

( x) Controle de Freguéncia
( ) Outro(s). Especificar.

Andlise da funcionalidade dos mecanismos através dos desenhos de CAD, da qualidade das
pecas produzidas em termos de forma, dimensdes, acabamento e montagem do mecanismo.

Periodicidadé da avaliacao:

( ) Mensal

- ( ‘)Trirr-l*e'str-al ‘

{ ) Semestral

( ) Ao final do projeto

( x ) Durante a execugéo das tarefas

Sujeito(s) que realiza(m) a-avaliacdo:

( x) Coordenador
( x ) Colaborador
( x ) Participantes (Estudantes/servidores)

( )7 Ministrante

( ) Palestrante
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PARECER COLEGIADQ/COORDENACAO/AREA
{33 aprovado ( ) reprovado

Parecer:
o ACORLO /)
Em reuniao:2/ | O3] 73

/ IF&deﬁémaéﬁﬁﬁ‘as

PARECER DIRECAO/DEPARTAMENTO DE ENSINO
{{) aprovado ( ) reprovado

Parecer: = ACORTEO ) e PYUIVEYS

Em reunido:2Z /O3 15

Chefe do Dep
Ensino Téenigydedivel Médica Carimbn)

( i /" siape: 2543889 2/ 03
Dlreg dgiDepartamento de Ensino Diretor de Ensino

FEsSu-Cimpus Pelotas

PARECER DIRECﬂOIDEPARTAMENTO DE ADMINISTRACAQ E PLANEJAMENTO {(jLiaiilo neo
() aprovado ( ) reprovado
Parecer:

asendlo "jCVLObO vy Viyl& ca,!w wh v Sefd u—\acﬁu Al recunQs

Em reunido: 2¢ | 03 18 «-{Rm% LOOS,
% e yanessa Biittow Signorif
& 1@«!;@,@/(‘% Ao Coordenadora de

Apoio a Projetos e Obras
Fartamento de Administracéio e Planejamagjg- 2678813
WFSui  Campus Pelotas

Vs V3 PN 4
Em reunigo: W212070 V Cartos jesus Anghinoni Corréa
(ASSIN u 0§ ;u}m!lm‘ Diretor geral
TAPE 2109861
or- ¥ eral IFSul Campus Pelota§

h aprovado ( ) reprovado

Parecer:
éi QLG'rcL'
Em reuniéo:%pﬁl_’g_

Flré-reitor de Ensino

Luciane\Albemaz de Araujo Freitas
Diretora de Polificas de Ensing 6 Inclusic
Inslituto Federal Sul-rie-grandense
“no exercicio da Pro-Reitorda” g
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