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a MINISTERIO DA EDUCACAO ,
SECRETARIA DE EDUCAGAO PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAQAO CIENCIA E TECNOLOGIA SUL-RIO- GRANDENSE
PRO-REITORIA DE ENSINO

'EORMULARIO PARA APRESENTACAO DE PROJETOS DE ENSINO

a) Tltulo do PrOJeto

Roboburgo Competlgao de Robotlca do Campus Avangado Novo Hamburgo

. b) Resumo do Projeto: , ‘
Atualmente o Campus Avangado de - Novo Hamburgo tem como enfoque o eixo
tecnolégico de controle e processos mdustnals mais especn‘” camenfe a area da mecatronica.
Com o Objetl\!() de promover o desenvolvimento de pro;etos as aplicagoes pratlcas dos
conhemmentos teorlcos ea crlatwudade entre nossos estudantes 2 realizada a Roboburgo:
competicio de robética com vanas categonas realizada a partir de projetos desenvolvidos por
~ estudantes do curso tecnico subsequente em Mecatrdnica, além da parﬂcnpagao de escolas de:
ensino fundamenta! da regido e campus conv;dados do IFSUL (como agéo de extenséao).

0 desenvo!wmento de projetos em um curso técnico sabidamente proporciona maior ,
dominio do aluno nos. contetidos ministrados em diversas d|50|p||nas do curso. Aliando a isto
uma competitividade construtiva, proporcionada. pefa competlgao de robotlca pretende-se'
ainda promover a lnlmatlva eo trabalho em equipe.




c) Caracterizagdo do Projeto:

oot

() Cursolenl curso

»»»»»

( ) Palestra

(X)Evento [( )Outro {&%sma;ﬁm}

'( ) Ciéncias Exatas e da Terré (- ) Ciéncias Biolégicas (X)) Engenharias

‘( ) Ciéncias da Satide. () Ciéncias Agrarias (- ) Ciéncias Sociais
Ap!lcadas | ' . _ ' '

() Ciéncias Humanas (_) Lingtistica, Letras eArtes () Outros )

Carga horaria total do projeto: 16 horas

d) Especlflcagao do(s) curso(s) e/ou areas e/ou Dep’artamentostoordenadorlas
envolvidos: '

Befinir o8 cursos/dreas/Départamentos/Coordenadorias envolvidos,

1 disciplin S s h
0 prOJeto de ensmo esta vmculado dlretamente a uma dlsmphna ou a varias dlsmpllnas (projeto

mterdlscmlmar)'7
| 60 Sim. () Nao.
| Qual(is)?

O evento envolve as Segumtes dlsmplmas do curso tecn:co subsequente em Mecatrénica:
v Semestre 1: Légica e Algoritmo;

v’ Semestre 2: Eletricidade Il, Eletrénica Geral;

v Semestre 3 Mlcrocontroladores Automagéo |, Projeto Mecatronico |;

v Semestre 4; Robotica e Slstemas Flexwe:s de manufatura Automagao I, Projeto
Mecatronlco H.- ' '

0 prOjeto!de ensmo”podera gerar alguma acao de pesguisa e extensao no futuro?-
'_(X)Slm (¥ Nao. '

Em caso afirmativo, como se dara esse encammhamento‘?

#

A propna Roboburgo também sera.uma agéo de extensao Além da partlmpagao dos

estudantes do curso técnico em mecatronlca do campus de Novo Hamburgo, varias escolas

_tambem serao con\ndadas a partlmpar de ensino fundamental e medlo

1268 it

O“prOJetone ensrno esta”atre!ado a aigum Programa Instltucmna!'?
() 8im. (X)) Nao. '

Em caso afirmativo, cite o(s) programa(s)

(Exemplos: ?i%iD s:ew"%"@c ldiomas & aig).




e) Identificagio da‘equipe; com a fungé'b ea carga horéaria previsté:

Nome: 'Yuuikimdas Neves Valadio
Lotagdo: Campus Avangado Novo Hamburgo
SIAPE: 1222569

Disciplina(s) que mlnlstra / atwudade admmlstratlva

NH_MCT.29 - Loglca de Programaf;ao
NH_MCT.44 - Informatlca_Apllcada
NH_MCT.37 - Automacio i

‘ Formacgao Académica: _

Graduacéo: Bach‘arellem Engenharia Elétrica

Especializaggo: Engenhana de Automacéo e Eletronrca Industrial
Mestrado-_ - L ' ' oo

Doutorado. -

Contato: o -
Telefone campus: (51) 99137-9601
| Telefone celutar: (53).98126-9995

E-mail: yurivaladao@ifsui.edu.br L | R - -

Observagao seo pro;eto de ensino apresentar mais de 01 coordenador sera necessario

replicar a tabela acima. A carga horana do Coordenador sera a carga horar!a do projeto de
ensino.

Nome : ; Fungao

Gabnel de Borba Luche -~ ' Colaborador

'Erivelto Bauer de Matos | Colaborador

Rocelito Lopes de Andrade . Colaborador

Cassio Dauber .| Colaborador

Rafael Theis’ Dittgen ) Colaborador
| Leandro Luis Luz : Colaborador

Alex Fabiano Bueno o Colaborador ‘

Juneor dos Santos Brehm . Colaborador 116
Moises Beck . Co | Colaborador | 16-
Observag:ao a carga horana prevista é em horas-aula semanais e a fungéo pode ser
Coordenador Colaborador Partlc:ipante Mm:strante ou Palestrante: o : @i \-\)\



O 'uso de competlr;oes de robética tem se tornado uma referenc:a em-: cursos técnicos

_ nos dlversos mstttutos federais do nosso pals Isto se deve muito pelos beneflc:os
proporcionados aos estudantes partlmpantes da competlgao desenvol\nmento da iniciativa, do
trabatho em equipe, e do uso pratico dos conhecimentos adqumdos ao Iongo do curso’ tecmco -'
Tambem existe uma maior. mtegragao entre os alunos, e entre alunos e professores cnando
um bom ambiente académico. Particularmente; o desenvolwmento do projeto em equnpe ainda
pode favorecer o bom relacionamento entre alunos do mst:tuto que reconhecndamente vem de
condu;,oes socuoeconomlcas muito dwersas |

Uma lnstltuu;ao de ensmo tecmco subsequente dedlca-se a formacdo integral de

alunos, para que ‘eles garantam espago no mundo do trabalho ¢ e exercam a sua cidadania de
forma ética e critica contribuindo, assim, para o desenvolwmento social de sua comunidade.
Além disso, deve fazer parte do horizonte dessa mst:tungao a continuidade nos estudos dos
seus egressos, tendo em vista que a busca do conhemmento é um processo continuo. Dentro -
deste contexto, este pro;eto de ensmo visa proporcionar aos estudantes o 1ncent|vo ao trabalho
em equipe e. livre lnlmatlva promovendo o uso dos conhemmentos técnicos adqumdos ao
Iongo do curso, além de proporcionar um amblente propicio a fortalecer 0 bom relacmnamento
entre docentes, técnicos administrativos e estudantes : ' |
‘A participacao dos estudantes do curso tecnlco subsequente em mecatrbnica visa torna-
los ativos no desenvolwmento do conhemmento utlllzando-se ferramentas de ensino como o
desenvoiwmento de proleto e a aplicagao pratlca dos conhecimentos teorlcos Além disso,
espera-se que a. partlmpagao dos alunos do curso técnico subsequente sirva de modelo para
0s alunos que recém mgressaram no curso tecmco 1ntegrado promovendo maior participagao

. destes em eventos futuros.

Geral:

1

Promover a iniciativa e o trabalho em eqmpe dos aiunos do Curso Técnico Subsequente
em Mecatrénica, atraves de uma competicido de robotlca denommada Roboburgo. . §



Especnflcos ‘
v .Estlmular uma competltlwdade construtlva para os estudantes ‘ _
v Incentivar o estudo eo uso pratlco dos conteudos mmlstrados em diversas disciplinas do°
curso; - K L o
Desenvolver a capamdade de mtcuatnva ’
| Aumentar a mtegragao entre os estudantes do curso;
Desenvolver atmdades de ensino visando aumentar o vinculo do aluno com o IFSUL;

v

v

v

v Promover 0 USO dos conhemmentos adquiridos em sala de aula

v Dgsenvolver atividades atrativas e pratlcas com os alunos do.campu‘s;
v

Incentivar o espirito de grupo e cooperagéo entre os alunos; -

Esse projeto de ensino sera desenvolvido de-acordo com a seguinte metodologia:

Desenvolvimento_.de robés com ﬁnéblidad_e especifica de uso na éompetigéo de rbbt')tica;
Trabalho em equipe; P A ' S :

Premlag;ao dos.trés pnme;ros colocados em cada categorla da competicao;

AN NN

Incentivo a part:cnpagao de todos os alunos do curso na competlg;ao através da

| aval:agao de cada prOJeto mdependentemente da colocagao obtida na competlgao

v Docentes de diversas disciplinas do curso técnico subsequente em mecatromca irdo
dlsponlblilzar tempo em sala de aula, para que 0s estudantes desenvolvam seus
projetos da Roboburgo podendo contar com o auxmo destes docentes

Atividades | Jan | Fev | Mar | Abr | Mai | Jun | Jul | Ago. | Set | Out | Nov | Dez
1 x — .
2 X
3 X X
4 X

Descrigéo das atividades:
Atividade 1: Elaboragao de regulamento e dlvulgagao do evento na comunidade internae

S
externa ao.campus; ' . - o - , Q

At|V|dade 2 Desenvolwmento por parte dos estudantes dos projetos partlmpantes da .

‘Roboburgo



Atividade 3 Organlzagao do evento

At|wdade4 Reahzagao do.evento. o o -

o Para o] desenvolwmento desse projeto sera necessario:
v Tragado dos c;rcmtos para a competlgao obtldo através da tmpressao em grande escala
" de papel;
v Projetor e camera de vudeo para permltlr a pfatesa a VISuahzagao da competlgao
¥ Mesas com tomadas de energia eletrlca dlspomvels |
-V Acesso a internet sem fio; 7 . ' \

v Amplo espago fisico, utilizando o pavilho central do campus.

Esse projeto sera desenvolvido sem recursos financeiros especificos.

s

Como resultados 'e'speradoa ' pretende-se‘ '

melhorar a capacndade de micnatlva dos estudantes

promover o trabalho em eqmpe

aprofundar 0s conteudos especificos das disciplinas vinculadas. ao projeto;

expandlr os conhecumentos dos alunos referentes a robética educacional; -

'\ax_\' <]

. Motivar os estudantes do curso tecnlco em mecatromca drmlnumdo a evasao do curso

R )_Quantltatlva.‘ .

() Qualitativa.




( )_Entreviétas _ 1 {-) Seminarios

( )Reuniées - | () Questionarios N
'(_X ) Observagées-, | {X) Controle de Fre’quéncia
(' ) Relatorios | , (X ) Outro(s). Especaf icar. Avaliacdo dos pro;etoslrobos

participagcao dos estudantes na eiaboragao e desenvolwmento

‘dos projetos.

ey

“Cada aluno p rtimpante tem uma»idlsmplma‘ especifica vinculada a competicao. Seu projeto
sera avahado dentro da disciplina, independentemente do resuftado final na competicio. Os’
professores que irdo auxiliar e super\nsmnar os estudantes, em sala de aula, também i |[ao :

avaliar o empenho € participagéo dos mesmos tanto na parte de pro;eto quanto na -

competlgao dos robos.

{ ) Trimestral
Xm Ao fi

MX(‘X)‘Coordenadorw S ( )'Ministraqte
(X) Colaborador ' | (") Palestrante
) Participantes (Estudantes/servidores)

BACKES, André. nguagem C: completa e descomphcada 1. ed RIO de Janeiro: Elsevier,
2013, : :

’CORMEN T H.; LEISERSON C.; RIVEST R.; STEIN, C. Algoritmos. 2. ed Rio de Janeiro:
Campus, 2006.

:_ MCROBERTS' Michael Arduino Basico. 2 ed Séo Paulo: Novatec, 20;f5

PEREJRA Fabio: Mlcrocontroladores PIC - Programagao em C. 7 ed. Sao Paulo: Erlca
' 2009.

,FITZPATRICK M Introdugao a usmagem com CNC. Por’to Alegre AMGH 2013.

_ KAMINSK{ Paulo Carlos. Desenvolvendo Produtos com Pianejamento Criatividade e
Qualidade. Rio de Janeiro: LCT, 2008.

'_MADUREIRA Omar Moore de. Metodoiogla do Pro;eto planejamento, execugao e
gerenclamento Sé&o Paulo: Edgard Blucher, 2010. ‘
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