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FORMULARIO PARA APRESENTACAO DE PROJETOS DE ENSINO
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Resumo do PI'OjetO o 7

.0 objetivo deste pro;eto de ensino & oferiar oficinas de robotica semanais a serem reahzadas nas dependencsas_
do campus Charqueadas do IFSUL. o) publlco alvo destas oficinas sao todos os alunos do campus Charqueadas
As oficinas ir&o contemplar os seguintes assuntos: desenvolvimento robos auténomos com LEGO; pl'O]etO elétrico o
e mecanico de robds analégicos e microcontrolados; programagao de, robos autonomos Um dos resultados
esperados para o] prOJeto é criar uma cultura de estudo sobre robotlca educacional no campus assim como crrar um -
habito semanal de-se- trabalhar rios proletos dos robos autono?mos As-oficinas serdo uma forma de praticar o

trabalho em equipe e adqumr experiéncia.em proletos mterdlsc;lp!mares

¢} Caracterizagio do Projeto:

-Qficinas de robotlca semanals

Classmcagao Carga' orar

(X)Cursolet-curso_ ( ) Palestra- | ( ) Evento - {( )Encontro () Férum ( )Jornada|

( ) Semana Académica. | () Olimpiada ( )6utrd'

o _ (especmcar) : ’
( ) Ciéncias Exatas e da Terra { )ClenCIas Blologlcas . (X)) Engénharias
( ) Ciéncias da Saude e )Cienmas Agrarias | )C1enmas SOC!aIS Aplicadas
( ) Ciéncias Hum*anas' _ ( )ngws’uca LetraseArtes ( )Outros

Carga horaria total do projeto: 12 horas semanais { 444-14 )

d) Especificagio do (s) cur’so_' (s) elou areas _.'e._"du Departamentos/Coordenadorias
envolvidos: - - L . o

Tecmco Integrado em Mecatronlca Técnlco integrado em Informétlca é Engenharra de contro!e e Automagao

O projetb de ensino esta vinculado diretamente a uma disciplina ou a varias disciplinas (projeto
interdisciplinar)? o ' o T o
(X)-Sim. () N&o. | : | e |

Iniciag@o a Nlecatronlca Iniciagéo & Informatsca Eletricidade Basxca Efetrénlca Dlgltal Eletronlca lelr,

Programacao, Microcontroladores, Controle de Processos, Materiais Mecanlcos Processos de Fabricagio
Mecénica, Elaboragao de Projetos, Elementos de Méqumas Programagéo de Robos e Méqumas Operatnzes

.EArtaculagao ':m Pesqursa___

'O proleto de ensmo podera gerar alguma acéo de pesqu;sa e extens&o no futuro?
(X)Sim. () Nao.
Em caso afirmativo, como se dara esse encamlnhamento‘? |

Em reiag;ao aos projetos de extens&o estas. oficinas estéo reIaCIonadas fortemente com o projeto de extens&o VI
Robocharq do. campus Charqueadas. Através das oficinas os -alunos poderéo adquirir 0s, conhemmentos

necessarios para desenvolver os projetos dos seus robds para a cohipetigéo.




7 Em relacdo a prOJetos de pesqulsa também existe uma grande perspectiva. Dwersos prOJetos podem ser realizados
através do conheclmento adquitido, sobre robotlca mével nas. oﬂcmas Exemplos de ideias geradas por alunos
através de |nsp|ragéo de oﬂcmas e compet:goes de robétlca por exemplo um robd autonomo como guia para |
_ deﬂclentes vnsuais nas dependenmas do campus ou entdo um robé auténomo para a manutengo do corte da.grama
do campus a ‘ '

Um exempio concreto de agéo de pesqwsa que surgiu no ano de 2017 msp:rada pela Robocharq foi o prOJeto .
m_’utulaqo “I?.H.-A.R.A.O. : Protétipo de Hardware. Aberto para Reconhec;mento e Ago com Objetos”, numiero de
regist_ro:'PE03170717/(_)8>0.'Este.pkoje'to surgiu a partir da iniciativa de alunos do duarto ano do Curso Técnico em
Meca{rénicé que participaram da compe_ﬁgéb desde_sua primeira realizacéo. O projeto consiste no desenvolvimento
de um robd movel autﬁnbmo_pafa transporte de cargas em chao de fabrica no meio industrial. O rob& compartilha
cbnceitos construtivbs com os robds dgasenv.dlvidos para a competicdo, porém em uma escala de tamanho e |-
capacidade de cargé maiores. O projeto ganhou pfémio de destaque no evento MOCITEC realizado no campus
Charqueadés e partici?qu-n'o _evenfo MO_STRATEC no campus Novo Hamburgo.

O projeto de ensino esta atrelado a algum.Programa Institucional?
()Sim. (X)Nao. = | |
Em caso aflrmatwo cite o(s) programa(s)

(Exemplos: PIBID, e-Tec ldiomas e etc).




e) Identificagéo'da- equipe, com a fungéoea cérga horaria prevista:

:'Coordenador (docent

Nome: Rafael Marquetto Vargas

Lotagdo: DEPEX Charqueadas " _
Tempo de Servigo Publico IFSuI 2 anos e 3 meses
[ SIAPE: 2306974 B |
Disciplina(s) que ministra / atividade -édmihis_trativa:_ :
MCT-1AM: Eletricidade; o o
MCT-3AM e MCT-3AT: Controle de Processos,
_-MCT-3AM e MCT-3AT: Mlcrocontroladores.

'+ Formagéo Académica:

| Graduagao Bacharel em Engenhana de Controle e Automagao UFRGS 2016
Especializacg&o:
Mestrado:

Doutorado:

Contato (Iseiir informagao completa):
Telefone campus | '
Telefone celular: (051) 99848 4513

E mail: rafaelvargas@charqueadas ifsui edu br-

Observagao se o pro;eto de ensino apresentar mais de o1 coordenadores (no méximo 02) sera
necessario rephc:ar a tabela acima. A carga horarta do Coordenador sera a carga horéaria do

projeto de ensino.

“Nome ~Funcao “CH prevista |
Rafael Marquetto Vargas o Coordé_nédor, Minis'tranlte‘ 1 12 h/semana -
Gabriel Marins ' ' Ministrante . 12 hisemana
Jesszca Martms T - ) | Ministrante . S 112 hlsemana

Py

Observagédo: a. carga horéria prevista. é em. horas-aula semanais e a fungdo pode ser R

Coordenador Colaborador Participanite, Ministrante ou Pa!estrante



.

Nos d:as atuals daeducacao, a utilizaggo de metodos modemos com instrumentos ou ferramentas de ensmo’ '

mais eﬂcazes e |mprescmd|vel Entretanto mu|tas vezes as ferramentas e tecno!og!as facxhtadoras da aprendlzagerh' n

disponiveis s&o subutlilzadas S0 inimeros 0s exemplos que apontam ¢omo efetlvo 0 emprego de tecmcas
. aprimoradas de- ensino auxiliadas pela tecnologla Juntamente com as aulas exposﬁwas O uso de aulas
laboratoriais, aulas pratlcas ekits educacmnats apresentam altos Indices de satlsfagao e desenvolvimento intelectual
dos alunos. A utzlizagao de ferramentas auxiliares, como na robética educamonal é.um exempio de atlwdade que.'
aprtmora o aprendizado de jovens. atraves de experlmentos de montagem robotlca Através deste tipo de lniclatlva
a robdtica deixa de ser meramente um conjunto de méqulnas automatlzadas que aceleram.o snstema de produa;ao .
e passa a ser cons;derado tambem instrumento de ensino na escola (BENEVENTO 2012) _
A robotica educacional ja é utllazada em algumas escolas como ferramenta de ensino para dlSCipllﬂaS de
fisica e.matematica utilizando; por exemplo motores para |mpuI3|onar objetos no-ar. Desta forma, os alunos podem
calcular e verificar as trajet()rlas e velocudades dos objetos Além do conhecimento:do conteudo programatico das
.dismpimas;' através desta pratica, os alu_nos dese_nvolvem habilidades como organizagéo de raciocinio logico,
habilidade manual, t"rabalho em eq'uipe'e' resolugéo cfiétiira de"probleha‘s A-utilizagéo de elémentos préﬁcos para
demonstraf;ao de conceitos teéricos facmta e mcentwa o aprendlzado segundo os alunos (SESI, 2018).

Esta metodologia envolve fortemente o conceito de !nterd|smpllnandade Conceito esse, que remete ao uso
da mtegragao de conhecimentos adqumdos pelos alunos em dlferentes disciplinas. Através da robdtica educacuonal
os alunos utlllzam de forma conjunta conhemmentos adqmndos em diferentes matérias para solucionar algum
problema complexo. Neste contexto pode-se destacar neste projeto a pratica da mterdlsmpimandade

Outro grande incentivador € motlvador do aprendlzado dos alunos é o aspecto de superag&o dos proprios
limites observado em atividades ‘competitivas como gmcanas escolares, competicdes esportivas ou competigbes de
robdtica. O grandé’ émp‘enho e dedicacéo de alunos _néste'fipo de eventos & evidente em um grande nimero de
instituighes de ensino. Urh evento qué ékplbra tanto a robdtica educacional quanto o espirito competitivo dos joyens'
brasileiros ¢ a Olimpiada Brasileira de-Roboética (OBR). Na modalidade pratica desta competigo, os alunos 30
desafia_dos sUpe_rar-oS seué_ fimites cohs_tru'indo"um robd autbnomo -que seja capaz de resgatar vitimas em um
ambienté simulado de desastre, o qual seria perigoéo demais para.um ser humano. Para realizar esta tarefa, o robd
tem que ser capéz de superar'uma série de desafios.

Segundo OBR (2018). M
O rob6 deve ser égn’ para superar terrenos irregulares (redutores de veloc.rdade) transpor caminhos onde
a linha néo pode ser reconhecida (gaps na linha); desviar de escombros (obstacuios) e subir montanhas
(rah?pas) para conseguir salvar a(s) vitirﬁa(S} (boféé de isopor revesﬁdaé de  papel aluminio ou pintadas
de preto), transpoﬁando a(s) para uma regiéo segura (4rea de resgate) onde 0s humanos fa poderao
! assumir 0s cuidados.

Um desafio com a compiex:dade proposta pela OBR envoive uma‘série de habllldades e conhecimentos e
. 8@ caractenza por uma posswel aplicac&o especifica da robotica mével. Entretanto a robétlca movel pode ser uma;
ferramenta para a soiugéo de diferentes tipos de problemas do cotidiano. Robos_mévezs auténomos s&o utilizados
aplica¢6es d'o'mésticas como as’piradbres de pé é cortadores de grama auténomos, aplicagdes industriais como no -
transporte -automatizado com velculos de carga autdbnomos ou em apizca(_;oes urbanas como transporte publlco e
velculos auténomos (WOLF et at.; 2009)



O casdmento eﬁtre a robotica e a educagao tem todos os ingredientes para dar certo. O robd, como recurso
tecnolégico, explora diferentes concéitos _techofégicos e ciéntificos, cujos principids basicos s&o constantemente
estudados ra escola. Além disso, como recﬁréo educacional, o robd instiga a imagi'nagéo dos alunos, criando novas
formas.de i'nteragéo e exigindo criati.vidade para o désenvolvime'ntd de solugbes para os problemas propostos.-O
amblente de aprendlzagem em que o professor ensma ao aluno a montagem autoragéo e controte de dispositivos
ecanicos controlados por sistemas computadonzados é denommado de robética educacional (SILVA, 2009).
Segundo Zilli (2004), algumas das principais vantagens ped.agéglcas da robdtica educacional séo:

. DeSenvoive’r o raciocinio e a Iégiéa na éon_stfugéd_ de algorit'm(:)s‘e programas para controle de
mecanismos; ' o ' ‘
« Favorecer a mterdusmplmandade promovendo a mtegragéo de conceltos de areas como
'matemahca fss:ca eletricidade, eletromcae mecamca ' ‘ '
. Apnmorar a motncudade por-meio da execugao de trabaihos manuals : o
- Permitir testar em um equupamento fisico 0 que doi aprendido na teona ou em programas “modelo”
quesmulamomundoreal T S . ' ‘
« Transformar a- aprend|zagem em aigo pOS!tIVO e divertfdo tomando bastante acessivel 0s, prmciplos
de Ciéncia e Tecnologla aos alunos .
- ePreparar o aluno para ¢ trabalho em grupo, e estamular 0 habito do trabalho organazado
oAJudar na_superagio de !tmltagées de- comumcagéo fazendo com que 0 aluno verballze seus
conhemmentos e suas expenenmas e que desenvolva a sua capac:dade de argumentar e contra-
argumentar, - . ST ' o
. Desenvolver a auto- suﬂmencsa na busca de conhec:lmentos e gerar hablhdades para investlgar e

resolver problemas concretos

O projeto para criar as oficinas de. robot:ca no sébado letivo surge de tres Justlflcatwas principais:

1 Necessudade de preparagao e apoio aos alunos que desejam se iniciar no mundo da robética .
educacional e praticar os conhecimentos adqurrldqs nas disciplinas tecmcas}dos cursos envolvidos.
Muitas vezes 0 tém_po em s_aia de aullé para executar atividades praticas é curto, esté problerha aindaé
agra\}ado pela g'ran'de quantid'ade de Con’éet:dos teodricos ab‘;er'ados nas disciplinas técnicas. Uma das 7
alternativas mais comuns para os alunos que desejam aprofundar as suas habilidades pratucas ea

 participacdo em prOJetos de pesquisa, -entretanto, nem todos tém a oportunidade de par’umpar de um. A .
ut:llzagao’da robotha educaqlonal para suprir essa demanda tem se provado uma alternativa efetiva no
campus Charqueadas. Através de projetos robbﬁcos de'curta'dura(;éo e baixo custo, os docentes do campué
tém conseguido motivar muitos.alunos a treinarem suas habilidades praticas em seu tempo extraclasse,
juntando diversao com aprendizado. ' ‘

2) Fornecer suporte e infraestrutura para alunos que desejam construir seus rohds para
competi¢des de robotica como Robocharg, OBR, Mostrarob, RobotlF, etc. Uma_altérnativa encontréda
pelds docentes do cambus Ch'arqueadas' foi incentivar os alunos a participarem de competigbes de robética. ‘

Esta est{atégia :foi desenvolvida apos a observacao por parte dos docentes do alto nivel de competitividade .



. fortalécer .0 conhemmento nesta érea no campus Charqueadas dando oportumdade para oS alunos

My
de ﬁblaborat.iﬂiidadé-apfesentédo;pe!os alunes durante de e\}e‘n_t'os' comp_etitivos como as gincanas escolarés. :
“Com o ,intuito'_ dé -explorar'to_da esta.ener'_gia'd‘o_é aIUnoé, foi (_;'fiada a Robocharq, a competicéo anual de™ e
robdtica d.o 'carripus‘Chardueadas. Através desta _pbmp'etigéd; os 'aldnos encontram motivacao e objefi\fos S
' -"concretosl para o désenvdlvimento e 'aplicag;éo de seus conhecimentos na construgéo de robds autbnomos .
para as diferentes categorlas ofertadas As oficinas’ de robénca propostas neste projeto-tém o mtu:to de ser
_mais ‘'uma ferramenta de aprendizado para o que os alunos possam alcancar o objetwo de prOJetar e
'. constrmr um robd competitlvo durante 0 ano.
3). - Inspirare mcentlvar os alunos do campus a desenvolverem solugoes para problemas reais
-'atraves da robotlca mével mcentlvando a pesqulsa e extensao no campus Charqueadas A rohotica
mével pode ser uma ferramenta para a so!ugéo de dn‘erentes tlpos de problemas Entretanto a falta de
conhecrmento sobre 0 assunto pode limitar a |mag|na9ao dos alunos que desejam iniciar um projete de
- pesqmsa 'Robos mévels auténomos ja séo utilizados para carregamento automatico de carga no chéo de
. fabnca da mdustr:a para coleta e amostra de- dados automatica em dlferentes tipos de terreno e para
exploragéo de outros planetas em missdes. espaCials Por mais que o proleto e construgdo deste tipo de
rcbds possa-ser comp[exo atraves da correta abordagem e mcentlvo o assunto pode ser compreendido e

‘pratacado pelos alunos do nosso campus A criagdo- deste’ pmjeto de ensino é mais uma tentativa de

. aprenderem. os conhemmentos necessérlos para desenvolverem 0s seus proprlos pro;etos de pesqwsa




O objetivo gefal do brojeto'é organizar e executar-3 tipos de oficinas de robética sém‘ahalmente Paratal, os |

participantes se dividirao em grupos que serao responsavels por mlnlstrar as oficinas e dar todo o ap0|o de
mfraestrutura necessario para que os alunos possam executar as suas tarefas de forma eficiente.
Objet:vos especiflcos ‘ '
1) Oficinas para desenvolwmento construgiio e programagao de robos com LEGO;
s Introduzir o concelto de robétlca mével . N
. Apresentar as prmcupals pegas e fungées dqs kits LEGO
« Praticar a montagem de robés autonomos ' .
. Estudar a programagao de robés. s'eguidore‘s de Iir;ha; B
e Estudara programagéo de 'robﬁs para iab‘irint'os;,_ o PR
« Estudar a programagao de robés para sum6 _ | L _
2)  Oficinas para construgao e proleto mecamco ide robds autonomos mlcrocontrolados- ' -
+ Introduciio a0 SOLIDWORKS; ™ ' A .
-« Estudo sobre tipos de chassis; _ _
. Estudo'sobre ﬁpos de inotbreS' N A ' ) : . ' )
. Desenvoiwmento CAD de um robo Sumbd Pro i ' o 7
3) Oflcmas para -projeto e programagao de robos autonomos mlcrocontroiados com a’
plataforma Ardumo. = I ) o ' '
) Introduzqr o conceito de robotlca mével
. Expl:car 0 func:lonamento de todos 0s componentes envoiwdos na construgao de um robd
autonomo 7 ‘ K
. Exphcar 0 func:onamento de m[crocontroiadores e da plataforma Ardumo expllcando 0s prlnmpals
recursos e pOSSIbIlIdadeS que a pfataforma proporcmna
.. Ensinar a utilizagdo de um software de samulagéo para ardumo

o Praticar a programagao basica de um robd auténomo através de k:ts padréo desenvofvudos pelo . _

mmlstrante

N

Através da reaiizégéo de oficinas de robética Semanéis, no'-campus Cﬁarq‘u_eadas, os alunos terfo a
oportunidade de praticar de forma interdisci_plinar os conhecimentos adqﬁiridos nas 'éreas‘ de matematica, fisica,
eletronica, instruméntagéo, programagdo e microcontroladores, além de, indiretamente, outras disciplinas. Néo'
obstante, as oficinas também apresentéréo- aos aleos, os destaques de problemas.reais de automacéo, os quais’
permitern uma experimentag&o lnica. Portanto; este pfojeto é interdisciplinar e nao somente::isto,‘possibilita 208
alunos uma vivéncia de algumas situagdes reais do dia-a- dla proﬂss;onal -

Um dos prInCIpaiS publicos alvo das oficinas de robotica. propostas é 0 curso. técnico- mtegrado de
MecatrGnica do campus charqueadas. A mecatronlca define-se como uma area que estuda e desenvolve methorias

em processos industriais principalmenté. Entretanto, também estuda solugcées mais particulares como por exemplo, -



Atividades. Agosto | Setembro | Outubro
1 X IR
' 2 10X X X (
3| o x

| Desérigéo das atividades:
Atividade 1: Preparagao e dlvulgag.ao das oficmas

Atividade 2: Execur;.ao das dISCIp]InaS ' C ) o
Atiwdade 3: Avahagao dos. resultados obtldos |

~ Sera necessério.o uso dos Laboratorios de Eletronica i, Il e Eletrénlca lil.do bloco 08 assim como o
Laboratorio de PrOJetos Laboratério de Fabricagdo Mecanica-e Laboratério de A]ustagem do bloco 10.

’Item. » ;'Dis-crimina'géo Quantidade V_alor(g;)ltano’ Vak(;;;')otal o

Bolsa mensal para Aluno 1 3. _' : 400,00 - | 1200,00
Bolsa mensal para Aluno 2 3 400,00 Q@Oﬁ:

=N
A5
C.:f%

[ I S R e
‘2’-"

(Fspec cificar 0z elemnentos de despesa © 08 res pectivos totais em RJ. Os elementos de despesa‘

.....

g:n‘i paderiio ser ;'u'févisi,os; sA0; (.f) Bolsas para alunos, (i7) Material de consumo, servicos de
sPoeiros, difnias, pass BRGNS e outros. Os elementos deverdo ser listados com os respectvos

wilorna),




automatlzagao em’ predlos comerciais, & re5|denc1a|s Além dlsto a mecatrénlca estuda a combmagao entre :
componentes eletronicos e mecanicos, analisa e modela sistemas de controle com técnicas modernas e & uma das o

principais areas re‘sponséveas pela resolticdo de problemas em ambientes mdustrla;s. A engenharia de controlee -

automagéo, estuda areas muito semelhantes as estudadas 'pela'mecatrénica' sendo assim também um publicd alvo *

|mportante para o estudo destes conteudos Quanto aos alunos do técmco integrado, em mformétlca 0S MEesmos

{eréo a oportunldade de apllcar a programacao. aprendlda nas d:scuallnas tedricas resolvendo desafnos reais,: " -

_juntamente com os alunos da mecatrdnica; ‘seréo responsavels por desenvolver a programacao dos robds
auténomos; , _ : L A .
No campus Charqueadas a robOtlca educamonal € uma ferramenta fundamental para a fixag&o dos .
conteGidos teérlcos desenvo[wdos nos cursos técmcos Através de apllcar;oes pratlcas dos conceltos estudados, 0s
alunos.desenvolvem robds capazes -de resolver desafios de dtferentes niveis de complextdade As disciplinas de -
“{niciac@o & Mecatrbnica, Iniciagdo a Informatica e Introdugéo a Engenhana de Controle e Automagao 50 0s contatos.
iniciais que os a!unos tém com a robdtica durante o curso. Apos o aprendizado dos conceitos basicos do :
desenvolvimento de robés, os alunos séo desaf ados a construlrem 0s seus robos autonomos para competlrem na'
competigéo anual de robotica do campus a Robocharq R s '
O grande empenho e dedlcagao dos alunos da regléo carbonlfera em atl\ndades de cunho competltlvo R
sempre foi mwto evidente através das gincanas escolares e munrccpals A Robocharq foi ‘criada, entre outros
motlvos para exp!orar esfa grande dedlcagéo dos alunos em eventos de competigao. Todos anos, dezenas de
alunos preparam 0s seus robos para competlr e durante essa prepara(;ao tem.a oportunldade de aplicar inimeros
conceitos de engenharia que ha\nam sido estudados em sata de auia Outra competicdo importante que os alunos
se preparam durante ¢.ano para part|0|par &a Ollmpiada Brasufelra de Robétlca (OBR) Durante esse evento, 0s
alunos téma oportumdade de outros de outras escolas e compartsihar -0 conhemmento Aiem d|sso 0s a!unos‘-
participantes sdo desafiados e provas de robotlca de alta. complexldade aSSIm como em desaﬂos surpresa que
demandam crlatlwdade e orgamzag:éo para serem solucuonados " '
Atraves da criagao destas oﬂctnas semanais de robét:ca espera -5e criar uma cultura no campus de trabaihar
semanialmente nos prOJetos dos robds. Uma vez que 0 héabito de organlzag:éo e contlnwdade do trabalho nos prOJetos
for criado, a continuidade destas pratlcas deve contmuar automatlcamente
Estrategicamente dois dos horanos dlspomblllzados para as d:smplmas Seréo. os pertodos finais ' das -
guartas-feiras. Neste dia, a aula termjna 2 periodos mais cedo do que o} normal e mustas vezes 08 alunos ficam
esperande o transporte sem-ter uma atiwdade para reallzar dentro do IF, as oflcmas de robétlca seraop uma opgéo '
para estes alunos sem atividades. - ' o |
Ao final do prOJeto a avahagao de desempenho dos- alunos seré felta qualltatlvamente através da avallag:ao
dos protéttpos desenvolvidos e através de uma pesqu_lsa de satisfacdo com 0§ alunos_sobre 0s pontos positivas &
pontos a melhorar das oficinas de robética. ' “




Os resultados‘esperados estéafortemehte' relacionados com a realizac8o das 3 jiistificaﬁvas do projeto

Além disso; espera-se que as oficinas sejam uma forma de aumentar 0 mteresse e motlvagéo dos alunos ‘em
partsclparem das atl\ndades extracfasse do campus e também a parhmparem dos sabados letivos com oficinas.de

_ robotlca gue muitas vezes tem baixa ades&o. As oflcmas seréo uma forma descontraida e colaboratwa de os-alunos
adqumrem a base de conhecimento necessaria para o mimo da elaborac;ao dos seus projetos. ' '
Através da partuc;pagéo dos alunos nas oficinas de robétlca a longo prazo se espera que 0s mesmos adqunram ou

aprimorem uma série de habmdades como:

. Desenvolwmento da autonomla |sto é a capacldade de se poswlonar elaborar pmJetos pessoals
partlmpar na tomada de decisdes coEetlvas

e 7 Desenvolwmento da capamdade de trabalhar em grupo sempre respeztando as oplmﬁes dos outros '

. .Aprendlzado sobre 0 desenvoiv;mento de proletos uttiizando 0 conhemmento de dlversas areas
. . Desenvoiwmento da capacadade de pensar multlplas alternattvas para a solugao de’ um problema,
. Desenvolwmento de habllzdades ) competénmas Ilgadas a légica nogao espacnal pensamento

matematlco organtzagéo e planejamento de pro;etos envo!vendo robés :
.. ' Promover a mterdlsmpllnaradade favorecendo a mtegra(;ao de conceltos de dlversas areas.
Outro resultado esperado é que 08 robos de competlgéo deste ano tenham um melhor- desempenho ermn
fun(;ao de os alunos tmmarem a sua construgéo ja no més de agosto-de 2018 ndo esperando para as Gltimas

semanas antes das competlgées para comegarem o trabalho.

.

( ) Quantitativa.
(X ) Qualitativa.

( )Mista. -

(")’WEnt_révlstas ' -: .(”)'S'é'rh'iﬁérios- - o _ : LR
( ) Reunides . | () Questionarios | | |

{ X ) Observacdes : () Controle de Frequéncia

() Reélatorios -~ (_)-O.uiro'(s); Especificar.
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Através da observa(;ao do ministrante da oficina, os. alunos seréo avahados e aux:llados quanto a absorg:ao dos '

conhecrmentos transmludos

;Perlodicldade da a\
: ( )Mensal -

( ) Semestral -

“( ) Trimestral
(X)) Ao final do projeto -

()Coordenador.':": I ~[{X)Ministrante

() Colaborador - - ' o o )Palest'rante_-,
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