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DISCIPLINA: Controle Adaptativo

Vigéncia: a partir de 2019/1 Periodo letivo: Eletiva

Carga horéaria total: 45h Cdodigo: EE.673

Ementa: Conceitos basicos em controle adaptativo; controle adaptativo de
sistemas lineares; controle adaptativo de sistemas n&o lineares; controle
adaptativo modelo de referéncia; controle adaptativo auto-ajustavel;
identificacdo de parametros on-line; controle adaptativo robusto.

Conteudos

UNIDADE | — Conceitos Basicos em Controle Adaptativo
1.1 Introducéo ao controle adaptativo
1.1.1 Sistemas lineares
1.1.2 Sistemas nao-lineares
1.2 Historico

UNIDADE Il — Estimacédo de Parametros On-line
2.1 Introducao a estimacéo de parametros
2.2 Estimagao de parametros
2.3 ldentificacdo de parametros e observadores adaptativos

UNIDADE Il — Controle Adaptativo Auto-ajustavel
3.1 Introducgé&o ao controle adaptativo auto-ajustavel
3.2 Esquemas de controle adaptativo auto-ajustavel

UNIDADE VI — Controle Adaptativo Modelo de Referéncia
4.1 Introducédo ao controle adaptativo por modelo de referéncia
4.2 Controle adaptativo modelo de referéncia direto
4.3 Controle adaptativo modelo de referéncia indireto

UNIDADE V - Controle Adaptativo Robusto
5.1 Introdugao ao controle adaptativo robusto
5.2 Esquemas de controle adaptativo robusto

UNIDADE VI — Perspectivas no Controle Adaptativo
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