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DISCIPLINA: Controladores Logicos Programaveis
Vigéncia:a partir de 2019/1 Periodo letivo: 8° semestre
Carga horaria total: 60 h Cdodigo: CH SUP.XX
Ementa: Estudo dos Controladores Loégicos Programaveis (CLPs),
socializando trés das cinco linguagens de programacao (Ladder, Diagrama
Funcional de blocos e SFC/GRAFCET) definidas pela norma IEC 61131-3,
habilitando o aluno a automatizar sistemas/equipamentos, por meio da
integracdo das tecnologias atuais disponiveis no mercado.

Conteldos

UNIDADE I: CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL (HARDWARE)
1.1.Arquitetura de um Controlador Légico Programavel

UNIDADE Il: CONTROLADOR LOGICO PROGRAMAVEL (SOFTWARE)
2.1 Linguagens de programacao — graficas
2.1.1 Softwares de programacao
2.1.2 Grandezas digitais e analégicas associadas aos
controladores

UNIDADE llI: PROJETO
3.1 Controle discreto e continuo de um CLP
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