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Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia Sul-rio-grandense 
Pró-Reitoria de Ensino 

DISCIPLINA: Controladores Lógicos Programáveis 

Vigência:a partir de 2019/1 Período letivo: 8° semestre 

Carga horária total: 60 h Código: CH_SUP.XX 

Ementa: Estudo dos Controladores Lógicos Programáveis (CLPs), 
socializando três das cinco linguagens de programação (Ladder, Diagrama 
Funcional de blocos e SFC/GRAFCET) definidas pela norma IEC 61131-3, 
habilitando o aluno a automatizar sistemas/equipamentos, por meio da 
integração das tecnologias atuais disponíveis no mercado. 
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