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DISCIPLINA:  Controladores Lógicos Programáveis  

Vigência: a partir de 2019/1 Período Letivo: 4o semestre  

Carga Horária Total: 45 h  Código: MEM.002  

Ementa: Estudo dos conceitos fundamentais dos Controladores Lógicos 

Programáveis (CLP) e caracterização do hardware e softwares utilizados. 

Análise das interfaces de entrada/saída dos CLPs. Desenvolvimento de 

programas em linguagem Ladder para a automação de processos. Aplicação 

de GRAFCET como ferramenta de estruturação da programação. Estudo dos 

sistemas de supervisão e das redes industriais.  

  

 

Conteúdos  

  

UNIDADE I – Fundamentos de lógica digital para automação  
1.1 Sistemas de numeração  
1.2 Portas lógicas  
1.3 Circuitos lógicos  

 

UNIDADE II – Conceitos fundamentais de CLP e elementos de hardware  
2.1 Princípio de funcionamento e elementos de hardware  
2.2 Modos de operação  
2.3 Tipos de CLP  
2.4 Interface de entradas e saídas  

 

UNIDADE III – Linguagens de programação de CLP  
3.1 Visão geral das linguagens de programação  
3.2 Programação do CLP usando a linguagem Ladder  

 

UNIDADE IV – Modelagem de processos industriais  
4.1 GRAFCET  
4.2 Implementação de modelos GRAFCET em linguagem Ladder  
 

UNIDADE V – Sistemas de Supervisão  
5.1 Interfaces Homem-máquina e sistema SCADA  
5.2 Planejamento do sistema de supervisão  
5.3 Programação do sistema de supervisão e Integração com o CLP  

 

UNIDADE VI – Redes Industriais  
6.1 Fundamentos de Comunicação de dados  
6.2 Sistemas Centralizados e Distribuídos  
6.3 Topologias de rede  
6.4 Meios físicos de transmissão  
6.5 Protocolos de comunicação  
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