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DISCIPLINA: Sistemas Supervisoérios

Vigéncia: a partir de 2018/1 Periodo letivo: 4° ano

Carga horéria total: 60 h Cdédigo: TEC.0298

Ementa: Estudo e busca da compreensao sobre sistemas de supervisao e
controle no contexto da automacdo industrial. Andalise de softwares
supervisorios integrados a sistemas microcontrolados e comandados por
Controladores Légicos Programaveis (CLPS).

Conteudos

UNIDADE | — Sistemas Supervisorios
1.1 Historico
1.2 Conceitos
1.3 Arquiteturas
1.4 Componentes de Hardware e Software

UNIDADE Il — Software Supervisério
2.1 Conceitos
2.2 Componentes de Software
2.3 Base de dados (Tags)
2.4 Drivers de comunicacao
2.5 Alarmes e eventos
2.6 Interface homem-maquina (IHM)
2.7 Controle de acesso
2.8 Registros e Historicos
2.9 Programacéo (Scripts)

UNIDADE Il — Projeto de Software Supervisério
3.1 Levantamento de requisitos
3.2 Ergonomia de interface homem-méaquina (IHM)
3.3 Projeto de interfaces de alto desempenho
3.4 Métricas de qualidade de software
3.5 Estruturas avancadas de programacao (blocos comparadores e
de atribuicéo)
3.6 Integracdo entre IHMs, microcontroladores e Controladores
Légicos Programaveis (CLPs)
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