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Ementa: Compreensdo dos conceitos basicos da Roboética Educacional (RE) por
meio da montagem e programacao de artefatos roboéticos utilizando sensores e
atuadores. Aplicacdo da RE como recurso pedagdgico para abordagem de
conteudos curriculares de forma interdisciplinar, bem como para a resolucao de
problemas de diferentes areas do conhecimento.

Conteudos

UNIDADE | — Introducéo a Roboética Educacional
1.1.Tipos de robos e suas funcbes
1.2.Teoria do Construcionismo
1.3. Metodologias ativas de aprendizagem

UNIDADE Il — Kit Robético LEGO Education
2.1. Prototipagem de artefatos roboticos
2.2.Programacao em blocos
2.3.Bloco EV3 e motores
2.4.Tipos de sensores
2.4.1. Sensor de cor
2.4.2. Sensor de toque
2.4.3. Sensor infravermelho
2.5.Conexdes USB e bluetooth

UNIDADE Ill — Plataformas de Prototipagem
3.1.Tipos de placa
3.2.Sensores, motores e leds
3.3. Protoboard
3.4.Conexédo USB, via radio e bluetooth
3.5. Programacao

UNIDADE IV — Aplicacbes da Robdtica Educacional
4.1. Simulagéo de projetos com Thinkercad
4.2.Desenvolvimento de projetos
4.2.1. Resolugao de problemas na area de robotica
4.2.2. Abordagem de conteudos curriculares de variadas areas
de conhecimento
4.2.3. Desafios de competicdes
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