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DISCIPLINA: Mecéanica Vetorial

Vigéncia: a partir de 2024/2 Periodo letivo: 4° semestre
Carga horaria total: 60 h Caodigo:

CH Extenséo: O h CH Pesquisa: O h

CH Pratica: O h % EaD: 0%

Ementa: Estatica do ponto material. Corpos rigidos: sistemas de forcas
equivalentes. Equilibrio dos corpos rigidos. Forcas distribuidas: centrdides e
baricentros. Momentos de inércia. Dinamica do ponto material. Trabalho,
energia e quantidade de movimento. Cinematica dos corpos rigidos. Dinamica
dos corpos rigidos. Cinética dos corpos rigidos tridimensionais.

Conteudos

UNIDADE | - Introdugao ao Estudo da Mecanica
1.1. Algebra das forgas

UNIDADE Il - Estatica dos Pontos Materiais
2.1. Forgas no plano
2.2. Forcas no espaco

UNIDADE Il - Corpos Rigidos: Sistemas de Forcas Equivalentes

3.1. Momento de uma forga: a) em relacdo a um ponto, b) em relacdo a um dado
eixo.

3.2. Reducao de um sistema de forcas a um sistema for¢a-conjugado

UNIDADE IV - Equilibrio dos Corpos Rigidos
4.1. Equilibrio em duas dimensdes
4.2. Equilibrio em trés dimensbtes

UNIDADE V - Forgas Distribuidas: Centréides e Baricentros
5.1. Centréides e baricentros de areas e linhas
5.2. Centroides e baricentros de volumes

UNIDADE VI - Momentos de Inércia
6.1. Momento de inércia de areas
6.2. Momento de inércia de corpos

UNIDADE VII - Cinética dos Pontos Materiais: Segunda Lei de Newton
7.1. As leis de Newton

7.2. Quantidade de movimento

7.3. Equacdes do movimento



7.4. Equilibrio dindmico
7.5. Momento angular

UNIDADE VIII - Cinética dos Pontos Materiais: Método da Energia
8.1. Trabalho de uma forca

8.2. 2 Energia cinética — Principio do trabalho e energia

8.3. Energia potencial — Forgas conservativas

8.4. Conservacédo da energia

UNIDADE IX - Cinética dos Corpos Rigidos Tridimensionais

9.1. Quantidade de Movimento angular de um corpo rigido tridimensional

9.2. Aplicacéo do principio de impulso e quantidade de movimento ao movimento
tridimensional de um corpo rigido

9.3. Energia cinética de um corpo rigido tridimensional

9.4. Movimento de um corpo Rigido tridimensional

9.5. Equacbes de Euler do movimento. Extensédo do principio de d"Alembert ao
movimento de um corpo rigido tridimensional

9.6. Movimento de um corpo rigido em torno de um ponto fixo.

Bibliografia basica

BEER, Ferdinand P.; JOHNSTON JR, E. Russel. Mecanica Vetorial para
engenheiros — Estatica. Mc Graw Hill, 2012. 1 v.

BEER, Ferdinand P.; JOHNSTON JR, E. Russel. Mecéanica Vetorial para
engenheiro — Dinamica. Mc Graw Hill, 1980. 2 v.

BEER, Ferdinand P.; JOHNSTON JR, E. Russel. Mecanica Vetorial para
Engenheiros — Estatica. Sdo Paulo: Pearson Makron Books, 1994. 1 v.

Bibliografia complementar

KELLER, F.J.; GETTYS, W.E.; SKOVE, M.J. Fisica. Sdo Paulo: Makron Books,
1997. 1 v.

MERIAM, J.L.; KRAIG, L. G. Mecéanica — Estatica. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 1 v.

MERIAM, J. L.; KRAIG, L.G. Mecanica — Dinadmica. Rio de Janeiro: LTC, 2008. 2
V.

MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G. Mecéanica — Estatica. Rio de Janeiro: LTC, 1997.
MERIAM, J. L.; KRAIGE, L. G. Mecanica — Dinamica. Rio de Janeiro: LTC, 1997.

NUSSENZVEIG, H. M. Curso De Fisica Basica 1. Sado Paulo: Edgard Blicher,
1981.

SERWAY, Raymond, A; Principios da Fisica — Mecanica. Cengage Learning, S&o
Paulo: 2008. 1 v.

SEARS, F.; W, ZEMANSKY, M. W.; YOUNG, H. D. Fisica. Rio de Janeiro: LTC,
1983. 1 v.



