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DISCIPLINA: Sistemas de Controle II 

Vigência: 2020/1 Período letivo: 8° Semestre 
Carga horária total: 60 h Código: SUP.2013 
CH Extensão: 0 h CH Pesquisa: 0 h 
% EaD: 0 % 
Ementa: Análise e Projeto de Sistemas de Controle pela Resposta em 

Frequência; Compensadores; Controladores PID; Projeto no Espaço 
de Estados; Alocação de pólos por realimentação de estados; 
Controladores de Estados; Observadores de Estados; Controle 
Digital; Amostragem; Transformada Z; Análise e Projeto de Sistemas 
de Controle Digitais; Mapeamento de pólos e zeros; Discretização de 
Controladores PID 

Conteúdos:  

UNIDADE I –  ANÁLISE E PROJETO DE SISTEMAS DE CONTROLE PELA 
RESPOSTA EM FREQUÊNCIA 

1.1 Compensação por avanço de fase 
1.2 Compensação por atraso de fase 
1.3 Compensação por avanço e atraso de fase 
1.4 Controladores P, PI, PID 

UNIDADE II –  PROJETO DE CONTROLADORES INDUSTRIAIS PID 
2.1 Controlador PI 
2.2 Controlador PID 
2.3 Sintonia de Zigler-Nichols para PID 
2.4 Curva de reação e sensibilidade limite 

UNIDADE III –  PROJETO NO ESPAÇO DE ESTADOS 
3.1 Controlabilidade e Observabilidade 
3.2 Alocação de polos e realimentação de estados 
3.3 Projeto de observadores de estado 
3.4 Controle integral e rastreamento 

UNIDADE IV –  CONTROLE DIGITAL 
4.1 Estratégias de controle digital 
4.2 Amostrador ideal 
4.3 Teorema de amostragem 
4.4 Segurador de ordem zero - ZOH 
4.5 Transformada Z 

UNIDADE V –  PROJETO E ANÁLISE DE SISTEMAS DE CONTROLE 
DIGITAIS 

5.1 Discretização de sistemas contínuos 
5.2 Mapeamento casado de pólos e zeros 
5.3 Diferenciação numérica 



 
Serviço Público Federal 

Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia Sul-rio-grandense 
Pró-Reitoria de Ensino 

 
5.4 Integração numérica 
5.5 Aproximação por segurador de ordem zero 
5.6 Discretização de controladores PID 
5.7 Plano-s para o plano-z 
5.8 Análise de estabilidade via Critério de Jury 
5.9 Lugar das raízes 
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