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Ementa: Compreensé&o dos conceitos de mobilidade aplicados a mecanismos.
Estudo cinematico de sistemas articulados, cames e trens de
engrenagens. Introducéo a analise dindmica de mecanismos.

Conteudos:

UNIDADE | — CLASSIFICACAO DOS MECANISMOS
1.1 Classificagao e nomenclatura dos principais tipos de mecanismos

UNIDADE Il — DEFINICOES BASICAS
2.1 Mecanismos espaciais e planares
2.2 Tipos de movimentos
2.3 Elos e juntas
2.4 Lei de Grashof
2.5 Calculo da mobilidade
2.6 Transformagao de mecanismos
2.7 Inversao

UNIDADE Ill = SISTEMAS ARTICULADOS
3.1 Sintese grafica
3.2 Analise de posicaot
3.3 Analise de velocidade
3.4 Analise de aceleracao

UNIDADE IV — CAMES
4.1 Classificagcdo de cames e seguidores
4.2 Diagrama de EVAP
4.3 Dimensionamento do came

UNIDADE V — TRENS DE ENGRENAGEM
5.1 Trem de engrenagens simples
5.2 Trem de engrenagens compostas
5.3 Trem de engrenagens planetarias ou epicicloidais

UNIDADE VI — INTRODUCAO A ANALISE DINAMICA DE MECANISMOS
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