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DISCIPLINA: Robótica II 

Vigência: 2020/1 Período letivo: 10° Semestre 
Carga horária total: 30 h Código: SUP.2113 
CH Extensão: 0 h CH Pesquisa: 0 h 
% EaD: 0 % 
Ementa: Estudo de geração de trajetórias e controle de movimentos de um 

robô. Programação de robôs industriais. 

Conteúdos:  

UNIDADE I –  MODELAGEM CINEMÁTICA DE ROBÔS 
1.1 Cinemática inversa 
1.2 Singularidades 
1.3 Manipulabilidade 

UNIDADE II –  GERAÇÃO DE TRAJETÓRIAS E CONTROLE DE 
MOVIMENTOS DE UM ROBÔ 

2.1 Programação de tarefas de robôs 
2.2 Geração de trajetórias e perfis de velocidade 
2.3 Discretização do caminho 
2.4 Interpolação e filtragem de pontos de passagem no espaço das 

juntas 
2.5 Controle Ponto-a-Ponto (PTP) 
2.6 Controle por Trajetória Contínua 
2.7 Proposta de algoritmo numérico para a geração de trajetórias 
2.8 Implementação de algoritmo 

UNIDADE III –  PROGRAMAÇÃO DE ROBÔS INDUSTRIAIS 
3.1 Estrutura de controle de um robô industrial 
3.2 Programação de tarefas em robôs industriais 
3.3 Métodos de programação de robôs industriais 
3.4 Linguagem de programação de robôs 
3.5 Programação off-line de robôs 
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