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DISCIPLINA: Robdtica ll

Vigéncia: 2020/1 Periodo letivo: 10° Semestre
Carga horaria total: 30 h Cédigo: SUP.2113
CH Extensao: O h CH Pesquisa: O h

% EaD: 0 %
Ementa: Estudo de geragao de trajetérias e controle de movimentos de um
robd. Programacéao de robds industriais.

Conteudos:

UNIDADE | - MODELAGEM CINEMATICA DE ROBOS
1.1 Cinematica inversa
1.2  Singularidades
1.3  Manipulabilidade

UNIDADE Il - GERACAO DE TRAJETORIAS E CONTROLE DE
MOVIMENTOS DE UM ROBO

2.1 Programacéo de tarefas de robds

2.2 Geragao de trajetodrias e perfis de velocidade

2.3 Discretizacdo do caminho

2.4 Interpolacao e filtragem de pontos de passagem no espago das

juntas

2.5 Controle Ponto-a-Ponto (PTP)

2.6  Controle por Trajetoria Continua

2.7 Proposta de algoritmo numérico para a geracgao de trajetorias

2.8 Implementacao de algoritmo

UNIDADE lll - PROGRAMACAO DE ROBOS INDUSTRIAIS
3.1 Estrutura de controle de um robé industrial
3.2 Programacao de tarefas em rob0és industriais
3.3 Métodos de programacgao de robds industriais
3.4 Linguagem de programagao de robos
3.5 Programacéo off-line de robbs
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