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DISCIPLINA: Sistemas Automatizados Il

Vigéncia: a partir de 2023/1 Periodo letivo: 8° Semestre

Carga horéria total: 75h Cédigo: TEC.1687

Ementa: Estudo de maquinas de usinagem com comando numeérico
computadorizado e programacao da usinagem de pecas torneadas. Estudo e
programacao dos controladores l6gicos programaveis. Estudo dos sistemas de
supervisao e redes industriais.

Conteudos

UNIDADE | - Comando numérico computadorizado
1.1 Introducéo
1.2 Estrutura e componentes do CNC
1.3 Sistemas de coordenadas
1.4 Funcbes de programacao
1.5 Programacéao de torno e simulagdo
1.6 Ferramentas de corte
1.7 Preparacdo de maquina e usinagem

UNIDADE Il - Controladores légicos programaveis
2.1 Introducéo
2.2 Hardware e sua arquitetura
2.3 Tipos de sinais e controles
2.4 Mbdulos de entradas e saidas de sinais
2.5 Modelamento de sistemas automaticos
2.6 Programacéo de controladores I6gicos programaveis
2.7 Instalacao elétrica de controladores l6gicos programaveis

UNIDADE Il - Sistemas de supervisédo
3.1 Introducéo
3.2 Arquitetura de um sistema de supervisao
3.2 Componentes dos sistemas de supervisao
3.5 Planejamento e programacao
3.6 Integracéo de dispositivos

UNIDADE IV - Redes industriais
4.1 Sistemas distribuidos
4.2 Redes abertas
4.3 Classes de redes
4.4 Operacao das topologias das redes
4.5 Protocolos
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